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Часть Ⅰ Краткое описание

1.1 Введение
Система электропитания с электрическим управлением (или сокращенно называют системой электропитания DC), в основном предназначена для различных видов электростанции и подстанций различных разрядов, представления бесперебойного электропитания DC для включения и выключения прерывателя, приборов и аппаратов, релейных защит во вторичной цепи, а также аварийного освещения. 
Система электропитания с электрическим управлением интеллектуального высокочастотного выключателя является продукцией электропитания нового поколения, проектированной по многолетнему опыту разработки и эксплуатации оборудования, по требованиям к высокой надежности и высоким свойствам электрической системы, оно применяет технологию электропитания интеллектуального высокочастотного выключателя, модульное проектирование, характеризуется высокой точностью стабилизации напряжения и тока, маленьким коэф. волнения, высокой надежностью и удобством по обслуживанию. Контрольная система имеет полный комплект мощности, одновременно имеет функции интеллектуального управления зарядкой и разрядкой батареи, обходной проверки напряжения батареи, измерения емкости и внутреннего сопротивления батареи, измерения заземления изоляции под соединением шины, ответвления фидеров.  

Система оборудована различными мониторами для создания задней связи с протоколами  CDT91, MODBUS, 103, 101 для осуществления удобного соединения с автосистемой, можно выбрать интерфейсы RS-232, RS-485, эфирую сеть и оптокабель,  является идеальным выбором при осуществлении необслуживаемой модернизации подстанции и новой подстанции. 
1.2 Особенности системы 

● Применять 2-цепной вход АС и автоматическое переключение; 

● Диапазон ввода напряжения широко, приспособляемость сильна; 

●Применять проектирование параллельным соединением многих модулей, установка емкости ловка, запас N+1, осуществление автоматического уравновешивания тока между модулями зарядки; 
● Установка монитора ловка, можно выбрать различный основной монитор; 

●На контрольной системе можно осуществить контроль модуля зарядки, распределения АС и DC, представить сигнализацию о сухом узле, показание и звукосветовую сигнализацию; 

● Осуществить местное и дистанционное управление всеми параметрами системы, можно удовлетворить «4 дистанционными» и необслуживаемым требованиям. 
● Осуществить автоматическое управление аккумуляторами по кривой зарядки и разрядки аккумуляторов, эффективно продлить срок службы аккумуляторов, можно одновременно осуществить управлять многими группами аккумуляторов; 

● Можно конфигурировать нагрузку разрядки и пробоотборную коробку батареи по требованиям пользователя, чтобы осуществить контроль онлайн емкости и внутреннего сопротивления аккумуляторов;


● В пробоотборной коробке батареи применяют технику управления с помощью одночипного компьютера, оно характеризуется быстрой скоростью обходной проверки, хорошей надежностью, полностью преодолеть недостатки по медленной скорости реле и короткому сроку службы; 

● Устройство изоляции электрического ответвления.  

1.3 Пояснение типа системы 
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Пример: тип продукции ZHDCS32-22040/200

Обозначает: метод соединения: система электропитания с электрическим управлением интеллектуального высокочастотного выключателя: 32, Ном. выходное напряжение DC: 220В, Ном. выходной постоянный ток: 40А, емкость аккумулятора : 200Aч. 
1.4 Элементы системы

Основные элементы системы включают в себя следующие части, их основные функции показаны ниже: 

●Модуль зарядки
Осуществить переключение AC/DC, осуществить самые основные функции системы. 
●Распределение АС 
Вводить и распределить электропитание АС в разные модули зарядки, функция расширения может осуществить автоматическое переключение 2-цепного входа АС. 
●Фидеры DC 

Распределить электропитание DC в разные выходные цепи. 

●Основной монитор и Sub-монитор 

В Sub-мониторе может осуществить сбор и обработку всех сигналов аналоговой величины и величины выключателей в переменном и постоянном токе системы, осуществить обмен информацией с основным монитором через провод связи RS485. В основном мониторе осуществить системное управление, включая управление батареей и задним дистанционным контролем. 

●Детектор изоляции
По требованиям можно установить независимые детекторы изоляции, осуществить функции изоляции 4 секций и 160 ответвлений в каждой секции; можно установить величину сигнализации сопротивления изоляции. 
Использовать элементы электропитания с электрическим управлением Чжунхуань для проведения удобной сборки, осуществить модульное проектирование, собирать систему с разной емкостью и разным методом соединения. 
1.5 Рекомендация по конфигурированию шкафа системы 

Электропитание с электрическим управлением интеллектуального высокочастотного выключателя серии ZHDCS по видам системы делится на 3 основного типа: 


● Система интеграции: установить все элементы в одном машинном шкафу; 

● Система отдельного шкафаⅠ: состоит из 1 шкафа зарядки, 1-3 шкафов батареи;  
  ● Система отдельного шкафаⅡ: число цепи фидеров значительно, емкость батареи велика, следует установить отдельный шкаф зарядки и шкаф фидеров. Обычно состоит из 1 шкафа зарядки, 1 или многих шкафов фидеров, многих шкафов батареи. 
Электропитание с электрическим управлением интеллектуального высокочастотного выключателя серии ZHDCS по видам системы делится и видам шкафов на 4 основного типа: 


● Шкаф интеграции 


● Шкаф зарядки и фидеров 


● Шкаф зарядки

● Шкаф фидеров 
1.6 Сфера применения системы 

1.6.1 Подстанция и место переключения с разрядом напряжения 10кВ-500кВ; 

1.6.2 Большая, средняя и малая электростанция и гидростанция; 

1.6.3 В местах, где нужны устройства электропитания DC, как в железнодорожных сообщениях, металлургических и нефтехимических промышленностях, а также трансформаторы потребителя; 

1.6.4 Распределительные помещения интеллектуального здания. 
1.7 Стандарты применения 

В данной инструкции по эксплуатации для системы силового электропитания DC исполнить стандарты в электрической отрасли DL/T459—2000 и стандарты DL/T724—2000 и государственные стандарты GB/T 19826-2005. 
1.8 Условия окружающей среды применения 

1.8.1 Температура окружающей среды работы: -10℃～+40℃, относительная влажность не более 90%(при +25℃), отсутствие конденсации; 

1.8.2 Альтитуда: ≤2000; 
1.8.3 Отсутствие резкой вибрации и удара, вертикальное наклонение не больше 5%;

1.8.4 В рабочей окружающей среде нет токопроводящей и взрывоопасной пыли, изоляционного металла или газа или пара, поврежденного изоляцию. 
Часть 2 Принцип работы и параметры

2.1 Принцип работы системы 

Система электропитания с электрическим управлением интеллектуального высокочастотного выключателя состоит из распределения АС, модуля зарядки, контрольной системы, фидеров DC, группы аккумуляторов, блок понижения напряжения (выбираемого), контроля изоляции (выбираемого), контроля батареи (выбираемого), машинного шкафа и т.д., как показано в рис. 2-1. 
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Рис. 2-1 Блок-схема принципа работы системы
В системе электропитания с электрическим управлением интеллектуального высокочастотного выключателя применяют интегральную контрольную систему конфигурации по смыслу о дискретном контроле и сосредоточенном управлении, все блоки Sub-мониторов работают отдельно на своих микропроцессорах, отдельно осуществить свои функции контроля, чтобы повысить надежность целой системы. 

Применять модульное проектирование всех блоков Sub-мониторов, по требованиям выходной емкости системы и числу цепи распределения фидеров, удовлетворить разные требования потребителя путем установки разного количества модуля. Это модульное и блочное проектирование может собирать систему более ловко. 
2.2 Технические показатели 

2.2.1 Параметры ввода АС 

Табл.2-1 Таблица параметров ввода АС 
	П.п.
	Пункты  
	Показатель
	Примечание

	1
	Входное напряжение АС
	Ном. значение: 380В; 

Допуск. Диапазон изменения: −15%～±25%
	3 фазы и 4-проводная 

	2
	Частота электросети 
	Ном. значение: 50Гц; 

Допуск. Диапазон изменения: ±10%
	

	3
	Фактор  мощности
	≥0.94
	

	4
	Сигнализация при входном перенапряжении
	Можно установить (значение уполномочия 255Vac±2Vac)
	Фазовое напряжение

	5
	Точка переключения входного напряжения 
	255Vac±2Vac
	Фазовое напряжение, точка срабатывания автом. переключения 2-цепного АС, можно установить   

	6
	Сигнализация при входном недонапряжении
	Можно установить (значение уполномочия 255Vac±2Vac)
	Фазовое напряжение

	7
	Точка переключения входного недонапряжения 
	185Vac±2Vac
	Фазовое напряжение, точка срабатывания автом. переключения 2-цепного АС, можно установить   


2.2.2 Выходные параметры DC 
Табл.2-2 Таблица параметров вывода DC 
	П.п.
	Пункты  
	Показатель
	Примечание

	1
	Ном. напряжение DC
	220Vdc /110Vdc
	

	2
	Диапазон DC
	198Vdc～286Vdc /99Vdc～143Vdc
	

	3
	Точность стабилизации напряжения
	≤±0.2%
	

	4
	Точность стабилизации тока
	≤±0.3%
	

	5
	Коэф. волнения
	≤0.1%
	

	6
	Ограничение тока выхода
	 (10%～110% )×ном. значение
	

	7
	Небаланс уравновешивания тока модуля 
	≤±3%
	

	8
	Ответвление шины включения
	Установка по требованиям 
	В т.ч. 1-2 цепи представляют электропитание батарее 

	9
	Ответвление шины контроля
	Установка по требованиям 
	

	10
	Ответвление мигания
	Установка по требованиям 
	Обычно, 1 цепь 16А

	11
	Эффективность
	≥94% (типовое значение)
	

	12
	Шум
	≤55dB
	Модуль зарядки воздушного охлаждения

	13
	Шум
	≤50dB
	Модуль зарядки естественного охлаждения

	14
	Сигнализация при перенапряжении шины включения
	264Vdc/132Vdc)Можно установить (значение уполномочия 264Vdc/132Vdc)
	

	15
	Сигнализация при недонапяржении шины включения
	230Vdc/115Vdc)Можно установить (значение уполномочия 230Vdc/115Vdc)
	

	16
	Сигнализация при перенапряжении шины контроля
	242Vdc/121Vdc)Можно установить (значение уполномочия 242Vdc/121Vdc)
	

	17
	Сигнализация при недонапяржении шины контроля
	198Vdc/99Vdc)Можно установить (значение уполномочия 198Vdc/99Vdc)
	

	18
	Защита выхода DC от перенапряжения 
	300Vdc/150Vdc
	Автоблокировка при неисправности, следует снова пускать

	19
	Защита выхода DC от короткого замыкания 
	Непрерывное короткое замыкание, защита нормальна
	Устранение неисправности, можно автоматически восстановить модуль

	20
	Обходная проверка изоляции фидеров DC 
	4 секции шины, каждая секция имеет 160 цепей (не интеллектуальная), или 120 цепей (интеллектуальная)
	Следует установить модуль обходной проверки изоляции или детектор изоляции 

	21
	Сигнализация сопротивления заземления изоляции
	Можно установить, диапазон: 1 KΩ～30KΩ
	Следует установить модуль обходной проверки изоляции или детектор изоляции 

	22
	Резерв запаса надежности 
	N+1
	При N≥10, рекомендовать N+2 или N+3 


2.2.3 Параметры управления батареей 
Табл. 2-3  Таблица параметров управления батареей
	П.п.
	Пункты  
	Показатель
	Примечание

	1
	Диапазон напряжения зарядки 
	198Vdc～286Vdc /99Vdc～143Vdc
	

	2
	Напряжение плавающей зарядки группы батареи 
	243Vdc/121Vdc)Можно установить (значение уполномочия 243Vdc/121Vdc)
	Значение уполномочия по 108/54 секций, одна батарея 2В

	3
	Напряжение равномерной зарядки группы батареи 
	255Vdc/127Vdc)Можно установить (значение уполномочия 255Vdc/127Vdc)
	Значение уполномочия по 108/54 секций, одна батарея 2В

	4
	Предел времени равномерной зарядки
	Можно установить (значение уполномочия 10 часов)
	Время равномерной зарядки батареи, при истечении переходить в задержку равномерной зарядки. 

	5
	Задержка  равномерной зарядки
	Можно установить (значение уполномочия 3 часа)
	При истечении времени равномерной зарядки автом. переходить в плавающую зарядку.

	6
	Реальная равномерная зарядка
	Можно установить (значение уполномочия 2160 часа)
	Длительная эксплуатация, регулярно проводить равномерную зарядку группы батареи 

	7
	Компенсация температуры группы батареи
	-3mV/℃/2V,можно установить 
	Температура центра компенсации 25℃

	8
	Сигнализация при перезарядке батареи  
	Установить по емкости группы батареи
	

	9
	Сигнализация при перенапряжении батареи  
	Установить по напряжению группы батареи
	

	10
	Сигнализация при недонапряжении батареи  
	Установить по напряжению группы батареи
	

	11
	Количество обходной проверки напряжения батареи 
	В одной группе не больше 115 шт.
	Надо установить пробоотборную коробку напряжения батареи

	12
	Количество группы обходной проверки напряжения батареи 
	2
	

	13
	Точность измерения одной батареи
	≤±0.1﹪
	

	14
	Контроль емкости группы батареи 
	Разрядка DC, точность DC≤±1﹪. 
	Необходимо установить нагрузку разрядки DC 

	15
	Контроль внутреннего сопротивления одной батареи
	Динамическая разрядка, установить ток разрядки по емкости батареи. 
	Необходимо установить нагрузку динамической разрядки 


2.2.4 Другие параметры 

Табл. 2-4Другие параметры 
	П.п.
	Пункты  
	Показатель
	Примечание

	1
	Сопротивление изоляции
	≥10MΩ
	

	2
	Прочность изоляции
	2500Vac,1 минуту, ток утечки≤30mA, без переброска, без перекрытия. 
	Вход к земле, выход к земле, вход к выходу.

	3
	Машинный шкаф
	2260mm×800mm×600mm(В×Ш×Г)

2360mmх800mmх600mm(В×Ш×Г)
	Включая высоту платы брови


Часть 3 Модуль зарядки

Электропитание DC в основном состоит из его «сердца » - модуля зарядки и «мозга» - контрольной системы. 
В этом разделе модуль зарядки является модулем выпрямления интеллектуального высокочастотного выключателя серии ZHR, употребляют технику высокочастотного выключателя, модульное проектирование, характеризуется высокой точностью стабилизации напряжения и тока, маленьким коэф. волнения, высокой надежностью. Оборудовано стандартным интерфейсом RS-485, можно удобно осуществить стыкование с автосистемой, является идеальным выбором для осуществления необслуживаемой подстанции. 
3.1 Пояснение типа модуля зарядки 
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3.2 Технические параметры модуля зарядки 

Табл. 3-1 Спецификация технических параметров модуля зарядки 
	П.п.
	Типоразмер
	Входное напряжение
	Фактор мощности
	Эффективность
	Вывод
	Точность стабилизации напряжения
	Точность стабилизации тока
	Коэф. волнения
	Функция защиты
	Масса
	Способ охлаждения 

	1
	ZHR11010-2
	823～456Vac
3-фазный 3-проводной
50Hz±10%
	≥0.94
	≥90%
	Ном. 110V/10A

99Vdc~143Vdc

0~10A(макс. 11A)
	≤±0.5%
	≤±0.5%
	≤0.1%
	Защита от входного перенапряжения и недонапряжения: 
Выключение при сигнализации, можно восстановить
Защита от выходного перенапряжения: 

Выключение и самоблокировка при сигнализации, после выключения можно восстановить
Защита от выходного перетока: 
Ограничение напряжения DC, можно восстановить 
Защита от выходного короткого замыкания: 

Выход DC при сигнализации, можно восстановить
Защита от перегрева модуля: 

Выключение при сигнализации, можно восстановить

	7.5Kg
	Воздушное охлаждение


	2
	ZHR22010-2
	
	
	≥93%
	Ном. 220V/10A

198Vdc~286Vdc

0~10A(макс. 11A)
	
	
	
	
	11.5Kg
	Естественное охлаждение

	3
	ZHR11020-3
	
	
	
	Ном. 110V/20A

99Vdc~143Vdc

0~20A(макс. 22A)
	
	
	
	
	
	Естественное охлаждение

	4
	ZHR22020
	
	≥0.92
	≥92%
	Ном. 220V/20A

198Vdc~286Vdc

0~20A(макс. 22A)
	
	
	
	
	15Kg
	Воздушное охлаждение

	5
	ZHR11040
	
	
	
	Ном. 110V/40A

99Vdc~143Vdc

0~40A(макс. 44A)
	
	
	
	
	
	Воздушное охлаждение

	6
	ZHR22010-4

(ZHR11020-4)
	323~475VAc

3-фазный 3-проводной
50Hz±10%
	≥0.94
	≥95%
	Ном. 220V/10A

198Vdc~286Vdc
0~10A(макс. 11A)

Макс. выход2600Вт
	≤±0.2%
	≤±0.3%
	≤0.1%
	Защита от недостатка фазы: 

Выход половины мощности, сигнализация, можно восстановить

Защита от выходного короткого замыкания: 

Сокращение выхода≤50% ном. Тока, 

Выход DC при сигнализации, можно восстановить
То же с указанными другие
	9Kg
	Естественное охлаждение

	7
	ZHR24020-4

(ZHR11040-4)
	
	
	
	Ном. 220V/20A
198Vdc~286Vdc

0~20A(макс. 22A)

Макс. выход 5800Вт
	
	
	
	
	10.5Kg
	Воздушное охлаждение


3.3 Применимые стандарты модуля зарядки

Для модуля зарядки высокочастотного выключателя в данном разделе исполнить стандарты государственной энергетической отрасли DL/T 781—2001. 
3.4 Интеллектуальный модуль зарядки воздушного охлаждения 

В данном разделе модуль зарядки является интеллектуальным модулем выпрямления высокочастотного выключателя воздушного охладителя для энергетики, включая:  3 вида модуля ZHR11020-2, ZHR22020, ZHR11040. 
3.4.1 Основный принцип работы 

Принципиальная блок-схема показана в рис. 3-1. 

Применить вход уравновешивания 3-фазного и 3-проводного АС, отсутствие потери тока нейтрального провода, можно полностью удалить скрытые угрозы высокого фазового напряжения, вызванные нулевым дрейфом нейтрального провода. 
После ввода электропитания АС, сначала проводить громоотводную обработку и фильтрацию цепью EMI второй ступени. Эта часть цепи может поглощать остаточное напряжение громового удара и пик электросети, обеспечить безопасности цепи после модуля. После выпрямления и реактивного PFC трехфазный переменный ток превращает в постоянный ток В.Н., через инверторную цепь полного моста PWM превращает в высокочастотный переменный ток, потом после изолировании и понижения напряжения высокочастотным трансформатором осуществить высокочастотное выпрямление, превращает в управляемый постоянный ток для выхода. 
Рис. 3-1 Принципиальная схема-блок интеллектуальный модуль зарядки воздушного охлаждения для электроэнергии 
3.4.2 Характеристики 

●
Диапазон входного напряжения АС широкий, предназначен для злой электросети. 

● Внутри модуля имеются многие функции защиты. 

● Применять контроль напряжения и тока  

Для контроля модуля применяют кольцо тока (кольцо выравнивания тока, кольцо тока пикового значения), системы фидеров напряжения, имеет высокую скорость динамического отклика и стабильность системы. 
● Внутри установить 16-значный чип CPU, осуществить интеллектуальный модуль, имеет порт связи RS485 и функции «4-дистанционного», и представить сухой контакт входа включения и выключения и выхода сигнализации неисправностей. 
С помощью интерфейса связи RS485, можно осуществить "4 дистанционного" в контрольной системе: 

Дистанционное управление--- выключение/включение модуля; 

Дистанционная регулировка---регулировка выходного напряжения модуля и значение ограниченного тока; 

Дистанционное измерение---можно измерить выходное напряжение, ток и температуру модуля в контрольной системе; 

Дистанционный сигнал--- контрольная система может получить сигналы о включении/выключении и всех состояниях неисправностей модуля и т.д.. 
●Имеет технику автоматического выравнивания тока, чтобы небаланс уравновешенного тока между модулями в пределе 3%. 
●  Интеллектуальный вентилятор управления температурой продлит срок службы вентилятора. 
●  Применить новое электрическое гнездо, внутри модуля установить диод защиты от обратной зарядки, чтобы модуль зарядки может иметь функцию горячей вставки и выдергивания модуля под напряжением для удобной эксплуатации и обслуживания. 
3.4.3 Основные функции 

● Метод регулировки и контроля  

Внутри установить чип CPU, применять метод цифрового управления, модуль представляет порт связи RS485, с помощью порта связи RS485, можно непосредственно осуществить соединение с контрольной системой для осуществления цифровой связи. Сигнал регулировки напряжения (или тока) в контрольной системе через шину RS485 передает в чип CPU внутри модуля, через операцию программой, через переключение D/A регулировать контрольный импульс, чтобы выходное напряжение (или ток) модуля изменялось по значению команды в контрольной системе. 
Внимание
Уставка выходного напряжения модуля уже установлена в 230Vdc (или 115Vdc) при отгрузке с завода, не требуется регулировка при отсутствии особого случая. 

● Адрес модуля 


Можно осуществить непосредственную связь между модулем и контрольной системой, а контрольная система идентифицирует регулируемый или контролируемый модуль сигналом адреса модуля. Модуль представляет 6-значный сигнал адреса, для регулировки или контроля не более чем на 64 модуля зарядки. 
● Комплексный узле неисправности 
При происхождении неисправностей модуля (как выходное недонапряжение/ перенапряжение, выходное перенапряжение, выходное короткое замыкание, перегрев модуля и т.д.), после передачи сигналов о пробоотборных неисправностях во внутренний CPU и обработки, единично выводить комплексный контакт неисправностей (реактивный контакт). Замыкание контакта, обозначают происхождение неисправностей. 
● Выравнивание тока 
Модуль применяет технику автоматического выравнивания тока, многие модули работают параллельно. При происхождении неисправностей любого модуля и выхода из эксплуатации, другие модули могут работать параллельно; после ремонта данного модуля, тоже можно вводить его в эксплуатацию. Между модулями автоматическое выравнивание не подвергается влиянию наличия контрольной системы. 
● Защита от короткого замыкания 

При происхождении короткого замыкания внешней части на выходном конце модуля, из модуля выходит постоянный ток, выходное напряжение равно нулю, можно эффективно защищать от повреждения модуля внешним коротким замыканием во избежание дальнейшего расширения.  
● Автоматическое восстановление 

Внутри модуля имеются совершенные функции защиты. После устранения неисправностей (как выходное недонапряжение/ перенапряжение, выходное перенапряжение, выходное короткое замыкание, перегрев модуля и т.д.), разблокировать защиту, модуль автоматически восстановит работу. После устранения неисправностей от выходного перенапряжения, повторное включение может восстановить эксплуатацию. 
● Показание состояния модуля 

    Имеются 3 указателя состояния модуля, соответственно указатель выходного состояния модуля «NORM», указатель модуля с неисправностью «FAIL», указатель связи модуля «COMM». 
3.4.4 Габаритные и установочные размеры модуля 

Габаритные размеры модуля ZHR11010-2 (см. Рис. 3-2).  

Размеры коробки модуля (В×Ш×Г): 208 мм×145 мм×330мм. 
Толщина передней панели модуля: 2мм, общая глубина модуля плюс соединительной клеммы задней панели: 345мм. Размеры панели модуля (В×Ш): 240 мм×155мм. 
Размеры монтажного отверстия модуля (В×Ш): 210 мм×147мм; расстояние отверстия укрепления модуля: 226мм, диаметр отверстия: 6 мм×10мм длинное отверстие. 
Размеры коробки модулей ZHR22020 и ZHR11040 (В×Ш×Г) (см. Рис. 3-3): 110 мм×500 мм×351.5мм. Общая глубина модуля плюс соединительной клеммы задней панели: 368.5мм.Размеры коробки модуля (В×Ш): 119 мм×550мм. 
Размеры монтажного отверстия модуля (В×Ш): 112 мм×504мм; расстояние отверстия укрепления модуля(В×Ш): 100 мм×530мм, диаметр отверстия: 7мм×11мм 4 отверстия. 
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Рис. 3-2 Габаритные размеры модуля ZHR11010-2
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Рис. 3-3 Габаритные размеры модулей ZHR22020, ZHR11040
3.4.4.1 Передняя панель интеллектуального модуля воздушного охлаждения (см. Рис. 3-4)
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Рис. 3-4 Схема передней панели модулей ZHR22010-2, ZHR11010-2 и ZHR11020-2

В рис. 3-4:

● Тип модуля   

Тип модуля зарядки в данном разделе: ZHR11010-2. 

● Отверстия установки и ориентации модуля   

Для монтажа и укрепления модуля. 

● Ручка модуля   

Пластмассовая ручка для удобной вставки и выдергивания модуля. Только держать ручку из отверстия, можно растягивать модуль для перемещения вперед и назад. 
● Воздушный проход теплоотвода модуля   

Воздушный проход для теплоотвода из модуля. 
● Показание состояния модуля   

При горении указателя «NORM», нормальный выход модуля, при гашении нет нормального выхода. 

При горении указателя «FAIL», модуль происходит неисправности, при гашении, модуль работает нормально. 
При мигании указателя «COMM», модуль получает данные и контрольные команды из контрольного модуля; при постоянном горении указателя «COMM», модуль передает контрольному модулю данные; при гашении указателя «COMM», нет связи между модулем и контролем. 
3.4.4.2 Задняя панель интеллектуального модуля воздушного охлаждения (см. Рис. 3-5)
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   Рис. 3-5 Схема задней панели модуля ZHR11010-2

В рис. 3-5:


● Воздушный проход теплоотвода модуля
Для защиты вентилятора теплоотвода модуля от попадания посторонних веществ в модуль. 


● Клемма вводов (см. рис. 3-6)
29-контактная соединительная клемма. Оно собирает все сигналы о входе DC, выходе DC и контрольном сигнал в одну клемму для удобного проводки проводов. Определения всех соединительных клемм подробно приведены в табл. 3-2. 
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Рис. 3-6  Вид сзади клеммы вводов

Табл. 3-2 Спецификация определения соединительной клеммы на задней панели модуля зарядки 
	
	Клемма
	Определение
	

	Часть 
	Номер
	Обозначение
	ZHR11010-2
	ZHR22010-3

ZHR11020-3
	ZHR22020

ZHR11040
	Примечание

	Мощность 
	29
	VO+
	Выход DC (+)
	Выход DC (+)
	

	
	28
	VO+
	Пустой цоколь 
	
	

	
	27
	VO-
	Пустой цоколь 
	Выход DC (-)
	Длинный контакт, избегать зажигания при горячей вставке и выдергивании.

	
	26
	VO-
	Выход DC (-)
	
	

	Контроль 
	25
	IBS
	Провод контроля автоматического уравнивания тока между модулями (-)
	

	
	24
	
	Провод контроля автоматического уравнивания тока между модулями (+)
	

	
	23
	ALM
	Выход реактивного нормально-открытого узла комплексных неисправностей модуля  
	Замыкание узла при неисправности модуля 

	
	22
	
	
	

	
	17
	IO0
	           


 Номер адреса группы модулей                           
	

	
	16
	IO1
	
	

	
	15
	IO2
	
	

	
	14
	IO3
	
	

	
	13
	IO4
	Номер адреса в группе модулей
	

	
	12
	IO5
	
	

	
	11
	FSGND
	Ссылочное место сигнала адреса данного модуля
	

	
	10
	
	Пустой цоколь 
	

	
	9
	
	Пустой цоколь 
	

	
	8
	
	Пустой цоколь 
	

	
	7
	
	Пустой цоколь 
	

	
	6
	RS485A
	Сигнал связи RS-485
	

	
	5
	RS485B
	
	

	Мощность 
	4
	L1
	Конец входа АС (фазовый провод)
	

	
	3
	L2
	Конец входа АС (фазовый провод)
	

	
	2
	L3
	Конец входа АС (фазовый провод)
	

	
	1
	PE
	Провод экранирования и заземления
	


3.4.4.3 Схема передней панели модулей ZHR22020, ZHR11040 (см. Рис. 3-7)
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Рис. 3-7 Схема передней панели модулей ZHR22020, ZHR11040                                                
В рис. 3-7:

● Тип модуля   

  Тип модуля в данном разделе включает: ZHR22020, ZHR11040. 
● Указатель состояния модуля (одинаково с3.4.5.2)

● Ручка модуля   

Пластмассовая ручка для удобной вставки и выдергивания модуля. Только держать ручку из отверстия, можно растягивать модуль для перемещения вперед и назад. 
Внимание
Запрещается носить модуль этой ручкой！
● Вход воздуха  

Воздушный проход для теплоотвода из модуля, запрещается забивка.  
● Выключатель электропитания
Является выключателем вводов электропитания электросети трехфазного АС. Является малым прерывателем с расцепителем перенапряжения, при происхождении перенапряжения трехфазного АС, можно автоматически выключить выключатель электропитания. 
При происхождении внутренней неисправности модуля зарядки образуется трехфазный переменный ток большой, что приводит к автоматическому расцеплению выключателя электропитания. После автоматического расцепления выключателя электропитания, ввиду отсуствия электропитания в собственном модуле, на панели указатель «неисправности» погаснет. 
Поэтому, если происходит автоматическое расцепление выключателя электропитания, обозначает, что в модуле существует неисправность. При этом происходит искусственное включение, что приводит к серьезному следствию модуля с неисправностью. Если искусственное выключение электропитания, то не происходит вышеуказанный вопрос, можно повторно включить. 
Внимание
При происхождении автоматического расцепления выключателя электропитания, старого запрещается повторное включение！
3.4.4.4адняя панель зарядки с большой мощностью ZHR22020, ZHR11040 (см. рис. 3-8)
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Рис. 3-8 Схема задней панели модулей ZHR22020, ZHR11040

В рис. 3-8:

● Воздушный проход теплоотвода модуля
Для защиты вентилятора теплоотвода модуля. 

●  Клемма вводов (см. рис. 3-6)

29-контактная соединительная клемма. Оно собирает все сигналы о входе DC, выходе DC и контрольном сигнал в одну клемму для удобного проводки проводов. Определения всех соединительных клемм подробно приведены в табл. 3-2. 
3.5 Интеллектуальный модуль зарядки естественного охлаждения 

В данном разделе модуль зарядки является интеллектуальным модулем выпрямления высокочастотного выключателя естественного охладителя для энергетики, включая: ZHR22010-3, ZHR11020-3

В модуле зарядки этой серии применяют технологию мягкого выключателя трехфазного сдвигания фазного управления, в главной цепи применяют преобразователь мощности DC – DC с новейшей патентной технологией Чжунхэн, чтобы повышать эффективность целой машины, уменьшить электромагнитные помехи. 
3.5.1 Характеристики 

● Диапазон входного напряжения АС широкий, предназначен для злой электросети. 

● Внутри модуля имеются многие функции защиты. 
● Применяют новейшую патентную технологию PWM мягкого выключателя для перемещения фазы полного моста, снизить усилие напряжения и электромагнитные помехи трубы выключателя, снизить потерю, повысить эффективность целой машины, которая достигает более 94%. 
● Внутри установить чип CPU, осуществить интеллектуальный модуль, имеет порт связи RS485 и функции «4-дистанционного», и представить сухой контакт выхода включения и выключения и выхода сигнализации неисправностей. 
С помощью интерфейса связи RS485, можно осуществить "4 дистанционного" в контрольной системе: 

Дистанционное управление--- выключение/включение модуля; 

Дистанционная регулировка---регулировка выходного напряжения модуля и значение ограниченного тока; 

Дистанционное измерение---можно измерить выходное напряжение, ток и температуру модуля;

Дистанционный сигнал--- контрольная система может получить сигналы о включении/выключении и всех состояниях неисправностей модуля и т.д.. 
●  Имеет технику автоматического выравнивания тока, чтобы небаланс уравновешенного тока между модулями в пределе 3%.
●  Применить новое электрическое гнездо, внутри модуля установить диод защиты от обратной зарядки, чтобы модуль зарядки может иметь функцию горячей вставки и выдергивания модуля под напряжением для удобной эксплуатации и обслуживания.
3.5.2 Основные функции 

● Метод регулировки и контроля  

Внутри установить чип CPU, применять метод цифрового управления, модуль представляет порт связи RS485, с помощью порта связи RS485, можно непосредственно осуществить соединение с контрольной системой для осуществления цифровой связи. Сигнал регулировки напряжения (или тока) в контрольной системе через шину RS485 передает в чип CPU внутри модуля, через операцию программой, через переключение D/A регулировать контрольный импульс, чтобы выходное напряжение (или ток) модуля изменялось по значению команды в контрольной системе. 
Внимание
Уставка выходного напряжения модуля уже установлена в 230Vdc (или 115Vdc) при отгрузке с завода, не требуется регулировка при отсутствии особого случая. 

● Адрес модуля 
Можно осуществить непосредственную связь между модулем и контрольной системой, а контрольная система идентифицирует регулируемый или контролируемый модуль сигналом адреса модуля. Модуль представляет 6-значный сигнал адреса, для регулировки или контроля не более чем на 64 модуля зарядки. 
● Комплексный узле неисправности 
При происхождении неисправностей модуля (как выходное недонапряжение/ перенапряжение, выходное перенапряжение, выходное короткое замыкание, перегрев модуля и т.д.), после передачи сигналов о пробоотборных неисправностях во внутренний CPU и обработки, единично выводить комплексный контакт неисправностей (реактивный контакт). Замыкание контакта, обозначают происхождение неисправностей. 
● Выравнивание тока 
Модуль применяет технику автоматического выравнивания тока, многие модули работают параллельно. При происхождении неисправностей любого модуля и выхода из эксплуатации, другие модули могут работать параллельно; после ремонта данного модуля, тоже можно вводить его в эксплуатацию. Между модулями автоматическое выравнивание не подвергается влиянию наличия контрольной системы. 
● Защита от короткого замыкания 

При происхождении короткого замыкания внешней части на выходном конце модуля, из модуля выходит постоянный ток, выходное напряжение равно нулю, можно эффективно защищать от повреждения модуля внешним коротким замыканием во избежание дальнейшего расширения.  
● Автоматическое восстановление 

Внутри модуля имеются совершенные функции защиты. После устранения неисправностей (как выходное недонапряжение/ перенапряжение, выходное перенапряжение, выходное короткое замыкание, перегрев модуля и т.д.), разблокировать защиту, модуль автоматически восстановит работу. После устранения неисправностей от выходного перенапряжения, повторное включение может восстановить эксплуатацию. 
● Показание состояния модуля 

3.5.3 Габаритные и установочные размеры модуля 

Габаритные размеры модулей ZHR22010-3, ZHR11020-3 (см. Рис. 3-9) одинаковы. Размеры коробки модулей (В×Ш×Г): 264 мм×131.5 мм×390мм. Мощность передней панели модуля составляет 2мм, общая глубина модуля плюс соединительной клеммы задней панели: 405мм. Размеры панели модуля (В×Ш): 296 мм×155мм.
Размеры монтажного отверстия модуля (В×Ш): 266 мм×133мм; расстояние отверстия укрепления модуля: 282мм, диаметр отверстия: 6 мм×10мм длинное отверстие. 
[image: image9.png]



Рис. 3-9 Габаритные размеры модуля ZHR22010-3,  ZHR11020-3

3.5.3.1 Передняя панель интеллектуального модуля естественного охлаждения (см. Рис. 3-10)
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Рис. 3-10 Схема передней панели модулей ZHR22010-3, ZHR11020-3

В рис. 3-10:

● Тип модуля 

Тип модуля в данном разделе включает: ZHR22010-3, ZHR11020-3. 

● Отверстия установки и ориентации модуля 

     Для монтажа и укрепления модуля. 
● Ручка модуля 

Пластмассовая ручка для удобной вставки и выдергивания модуля. Только держать ручку из отверстия, можно растягивать модуль для перемещения вперед и назад. 
● Воздушный проход теплоотвода модуля
     Воздушный проход для теплоотвода из модуля. 
● Указатель состояния модуля (одинаково с3.4.5.2)
3.5.3.2 Задняя панель интеллектуального модуля естественного охлаждения (см. Рис. 3-11)
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Рис. 3-11 Схема задней панели модулей ZHR22010-3, ZHR11020-3

В рис. 3-11:


● Клемма вводов (см. рис. 3-6)

29-контактная соединительная клемма. Оно собирает все сигналы о входе DC, выходе DC и контрольном сигнал в одну клемму для удобного проводки проводов. Определения всех соединительных клемм подробно приведены в табл. 3-2. 
3.6 Новый интеллектуальный модуль зарядки естественного охлаждения и воздушного охлаждения 

3.6.1 Краткое описание 

Модуль зарядки высокочастотного выключателя серии ZHR－4 является продукцией третьего поколения, разработанной и производимой нашей компанией специально для электропитания DC энергетики. Применяют международную передовую технику управления полной мягким выключателем, который характеризуется интеллектуальностью, высокой надежностью, высокой эффективностью, высокой плотностью мощности, низкими электромагнитными помехами и т.д.. 
 

3.6.2 Достоинства 


● Диапазон входного напряжения АС широкий, предназначен для злой электросети;  

● Модуль имеет совершенные функции защиты от выходного недонапряжения/ перенапряжения, выходного перенапряжения, выходного короткого замыкания, перегрева модуля и т.д.; 

● Применяют новейшую технологию PWM мягкого выключателя перемещения фазы полного моста, преодолеть недостатки, как большая потеря кольцевого тока цепи традиционного перемещения фазы полного моста, злые условия работы стороннего вспомогательного диода, вспомогательный сторонний диод осуществляет мягкое восстановление, чтобы модуль в очень широком диапазоне входа и диапазоне нагрузки получил высокую эффективность, макс. эффективность целой машины составляет около 95%, значительно снизить электромагнитные помехи, значительно уменьшить объем и массу; 
●Сочетать выравнивание тока программного обеспечения и аппаратного обеспечения, при нормальности контроля применяют метод выравнивания  тока программного обеспечения, при отсутствии контроля и неисправности контроля применяют автоматическое выравнивание тока аппаратного обеспечения, выравнивание тока имеет сильную стойкость к помехам, чтобы небаланс выравнивание тока между модулями контролируется в пределе±3%; 

●  Модуль зарядки может иметь функцию горячей вставки и выдергивания модуля под напряжением для удобной эксплуатации и обслуживания; 

●  Улучшенное проектирование теплоотвода имеет более равномерное распределение теплоотвода; 

● Применяют более совершенную пылезащитную и влагостойкую обработку печатной плиты; 

● Для главных элементов применяют известную международную марку, проводить строгое испытание и выбор горячего старения полной нагрузки целой машины, эффективно повышать надежность модуля. 
3.6.3 Функция 

● Метод связи
Модуль имеет порт связи 485, контрольный главный чип получает команды дистанционного управления (включение/выключение) и дистанционной регулировки (выходное напряжение/выходной ток ограничения) из монитора системы через порт 485, а также сигнал выравнивания, одновременно передает различные сигналы состояния модуля и рабочие параметры для осуществления функции дистанционного сигнала и дистанционного измерения. 
● Адрес модуля 
Каждый модуль имеет независимый ID,автоматическую идентификацию контроля, проводить группирование в контрольной системе. 
● Сухой контакт 
При происхождении неисправностей модуля (как выходное недонапряжение/ перенапряжение, выходное перенапряжение, выходное короткое замыкание, перегрев модуля и т.д.), после передачи сигналов о пробоотборных неисправностях во внутренний CPU и обработки, единично выводить комплексный контакт неисправностей (реактивный контакт). Замыкание контакта, обозначают происхождение неисправностей. 
● Метод выравнивания тока 
Автоматическое выравнивание тока аппаратного обеспечения или выравнивание тока программного обеспечения установлено при отгрузке с завода. 
● Защита от короткого замыкания 

При происхождении короткого замыкания внешней части на выходном конце модуля, выходное напряжение модуля≤40% ном. тока, выходное напряжение равно нулю, можно эффективно защищать от повреждения модуля внешним коротким замыканием во избежание дальнейшего расширения.  

● Состояние защиты
Внутри модуля имеются совершенные функции защиты. После устранения неисправностей (как выходное недонапряжение/ перенапряжение, выходное перенапряжение, выходное короткое замыкание, перегрев модуля и т.д.), разблокировать защиту, модуль автоматически восстановит работу. После устранения неисправностей от выходного перенапряжения, повторное включение может восстановить эксплуатацию. 

● Пояснение индикаторной лампы 

Название и обозначение 3 индикаторных ламп модуля ZHR-4 показано ниже: 

«PWR» - указатель электропитания, при нормальности указатель горит, при связи, указатель мигает; 

«PRT» - сигнализация обычной неисправности, при горении указателя, обозначает существование сигнализации несерьезной неисправности; 

 «FAIL» - сигнализация серьезной неисправности, при горении указателя, обозначает существование сигнализации серьезной неисправности, как короткое замыкание, выходное перенапряжение и т.д.. 
3.6.4 Передняя панель модуля 

Передняя панель нового интеллектуального модуля зарядки естественного охлаждения одинакова с передней панелью нового интеллектуального модуля зарядки воздушного охлаждения (кроме номера). На передней панели модуля имеются 3 индикаторной лампы и 1 большая ручка (как показано в рис. 3-12), нажать на «PUSH», происходит пружнение ручки, можно растянуть или поднять модуль, при восстановлении ручки в исходное положение, еще нажать на «PUSH». 





`

Рис. 3-12 Передняя панель модуля ZHR22010-4

3.6.5 Входной и выходной интерфейсы модуля 


Входной и выходной интерфейсы модуля установлены на задней панели, применяют специальный соединитель электропитания горячей вставки и выдергивания, как показаны в рис. 3-13 и рис. 3-14: 
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Рис. 3-13 Входной и выходной интерфейсы модулей ZHR22010-4, ZHR11020-4
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Рис. 3-14 Входной и выходной интерфейсы модулей ZHR22020-4, ZHR11040-4
3.6.6 Габаритные и установочные размеры модуля 

     Габаритные размеры (ВхШхГ): 224мм×104мм×376мм ( ZHR22010-4,ZHR11020-4);

224мм×128мм×376мм ( ZHR24020-4,ZHR11040-4)
3.7 Установка модуля и проверка до включения 

3.7.1 Установка модуля 

Взять модуль из пластмассового пакета упаковки, вложить в соответствующее положение в шкафу. При установке модуля, вталкивать модуль медленно, нацелить на положение, и обратить внимание на наблюдение за исправностью контакта розетки модуля с гнездом на шкафу. 
Внимание
Ввиду применения интегрального проектирования горячей вставки и выдергивания модуля зарядки, если соединение между розеткой электропитания и шкафом неправильное, что приводит к аномалии функции модуля. 

3.7.2 Соединение 

Соединить соединительные проводы между контрольной системой и другими элементами на шкафу. Соединить вводы трехфазного АС шкафа. Необходимо взвинтить соединительные проводы или вставить и выдергивать на место. Трехфазный провод АС не отличится последовательностью фазы. Но необходимо соединить анод и катод входа и выхода DC. 
3.7.3 Проверка 

После окончания соединения, следует повторно проверять один раз по проектным требованиям. Обеспечить правильность и надежность без ослабления соединения. При наличии условий, другие монтажные инженеры могут проверять, это полезно для обеспечения правильности соединения. 
3.8 Включение и наладка 

3.8.1 Наладка под первичным включением 

Сначала выключить выключатели группы батареи и фидеров, чтобы модуль находился в состоянии пустой нагрузки. При состоянии без нагрузки включить модуль, проверить нормальность выходного и входного напряжения. В месте с условиями, можно соединить ложную нагрузку (нагрузка сопротивления), наблюдать рабочее состояние при определенной нагрузке. Обычно сначала следует соединить маленький ток нагрузки для проведения испытания. 
3.8.2 После нормального включения модуля, то можно соединить с группой аккумуляторов. 
До соединения с батареей, сначала измерить напряжение группы батареи, и регулировать выходное напряжение модуля на близкое напряжение группы батареи. 
Выключить электропитание, соединить анод и катод системы DC с анодом и катодом группы батареи. 
3.8.3 Испытание разрядки батареи 

После соединения с группой батареи, следует измерить емкость батареи и проводить испытание на активацию батареи, одновременно проверить функцию модуля зарядки. По требованиям завода батареи, в мониторе установить соответствующие параметры, как напряжение равномерной зарядки и плавающей зарядки и т.д., потом начинается испытание. 
   Для модуля зарядки охлаждения вентилятором, после снабжения тока с нагрузкой, температура модуля повысится, вентилятор вращается. И чем выше температура, тем выше частота вращения. 
Внимание
Для модуля зарядки охлаждения вентилятором, применять проектирование управления температурой вентилятора, частота вращения изменяется с изменением внутренней температуры. При холостой нагрузке или незначительной нагрузке, внутри модуля температура не высока, вентилятор, может быть, остановится, это является нормальным явлением. 

3.9 Внимания при установке, наладке и эксплуатации 

3.9.1 Выходное напряжение модуля зарядки установлено при отгрузке с завода, при обычном случае, запрещается повторное регулировка. 
3.9.2 В процессе вставки и выдергивания при установке и наладке всех модулей зарядки, запрещается неосторожность, следует нацелить на положение, медленно вталкивать или выдергивать по направляющему пазу. В процессе вложения модуля, если чувствует задержка посторонним веществом, не возможно втолкнуть на место, то запрещается принудительное толкование, следует проверить на наличие посторонних веществ или изгиба цоколя. 
3.9.3 Соединительный провод порта для соединения машин будет влиять на выравнивание тока, поэтому провод порта для соединения машин необходимо надежно соединить. 
3.9.4 Необходимо взвинтить все соединительные клеммы во избежание плохого контакта, что вызывает зажигание. 
3.9.5 При соединении строго обратить внимание на анод и катод входа и выхода во избежание повреждения модуля из-за обратного соединения. 
3.9.6 Для модуля воздушного охлаждения, необходимо поддержать доступность воздушного входа теплоотвода модуля. Обратить внимание на отсутствие забивки на входе и выходе. Если в окружающей среде работы имеется много пыли, то следует очищать вход воздуха регулярно. Очистка модуля зарядки должна быть проводиться под состоянием выключения, операция проводится под руководством квалифицированного специалиста. 

3.9.7 При конфигурации шкафа модуля естественного охлаждения, на верхней и нижней сторонах модуля необходимо оставить определенное пространство для обеспечения доступность воздуха. Особенно обратить внимание на отсутствие веществ забивки на верхней и нижней сторонах радиатора. 
Внимание
При конфигурации шкафа модуля естественного охлаждения, на верхней и нижней сторонах модуля необходимо оставить определенное пространство, высота которого (Н) больше 180мм, чтобы обеспечить хороший теплоотвода модуля зарядки! см. рис. 3-15 и рис.3-16.        

Рис. 3-15  Схема установки шкафа модулей зарядки серии естественного охлаждения 
С целью обеспечения прохода воздуха естественного охлаждения, при конфигурации шкафа модулей, на верхней стороне расположить направляющие плиты воздуха, чтобы горячий воздух выделится по направляющим плитами воздуха, как показано в рис. 3-16. В рис. 3-16 стрелка показывает направление течения холодного и горячего воздуха. Угол наклонения наверху направляющей плиты воздуха больше15°, чтобы обеспечить выделение горячего воздуха по направляющей плите. Чем больше угол наклонения, тем больше благоприятно для эффективности выделения горячего воздуха направляющими плитами воздуха. Поэтом при наличии условий следует постараться увеличить угол наклонения направляющих плит воздуха. 

[image: image14.wmf]
Рис. 3-16 Схема установки направляющих плит воздуха модуля зарядки естественного охлаждения 
3.10 Устранение обычных аномальных случаев модуля зарядки 

При возникновении следующих случаев при Вашем использовании модулей, проверите их по нижеследующей таблице, и устранить неисправности. Для трудно решенных вопросов, связывайте с центром обслуживания нашей компании. 
Табл. 3-3  Анализ, обработка причин неисправностей модуля зарядки 
	П.п.
	Явление 
	Анализ причин 
	Метод устранения 

	1
	Отсутствие выхода из модуля
	1. Не вводить электропитание
2. Защита от входного перенапряжения и недонапряжения 
3. Защита от выходного перенапряжения
4. Плохой контакт розетки модуля с гнездом шкафа 

	1. Проверить входное напряжение
2. Проверить входное напряжение электропитания
3. Проверить выходное напряжение

4. Проверить модуль



	2
	Иногда наличие входа, иногда отсутствие выхода
	1. Защита от перегрева
	1. Уменьшить нагрузку или снизить температуру окружающей среды
2. Проверить правильность монтажа направляющих плит воздуха на шкафу

	3
	В модуле вентилятор теплоотвода не вращается 
	1. Облегчить нагрузку или холостая нагрузка 
2. Неисправность вентилятора 
	1. Нормальное состояние

2. Замена вентилятора 

	4
	Лампа неисправности модуля горит
	1.Модуль находится в состоянии защиты от перегрева 

2. Модуль находится в состоянии защиты входа 

3. Не включить 

4. Неисправность выхода

5. Неисправность вентилятора 
	1. Устранение по п.2 выше

2. Наличие перенапряжения, недонапряжения, или недостатка фазы АС
3.При нормальном выключении лампа неисправности горит

4.Перенапряжение или короткое замыкание выхода

5.Устранение по п.3 выше


Примечание: вентилятор специально для модуля воздушного охлаждения. 
Часть 4 Контрольная система 

    Контрольная система является другим центральным элементом электропитания операции DC, состоит из 1 главного монитора и нескольких суб-мониторов. 
В данной эксплуатации по эксплуатации в контрольной системе из главного монитора и нескольких суб-мониторов ZHM02, ZHM05 применяют новейшую технику микропроцессорного контроля в настоящее время, модульное проектирование, оборудовано стандартным RS-485, RS-232 или интерфейсом эфирной сети, можно удобно осуществить стыкование с комплексной системой автоуправления станции, является идеальным выбором осуществления необслуживаемой подстанции в настоящее время, широко применяется в электрической системе, железной дороге и предприятия промышленности. 
4.1 Пояснение типа главного монитора и суб-монитора 

Пояснение главного монитора 
ZH   M    □ — □






Пояснение суб-монитора 
□    B  — □  





4.2 Короткое описание контрольной системы
Табл. 4-1  Спецификация главного монитора
	П.п.
	Характеристика
	Короткое описание функций 
	Примечание

	1
	ZHM02-2
	Применять матричный сенсорный экран 320×240, управлять 32 модулями зарядки, одновременно управляет 2 группами батареи, осуществить интеллектуальное управление зарядкой батареи, с компенсацией температуры батареи, имеет интерфейсы RS232 или RS485 вышестоящего компьютера
	

	2
	ZHM05
	Цветной сенсорный экран 7, вставная установка; можно управлять более 32 модулями зарядки, управлять разрядкой и зарядкой 2 групп батареи, с компенсацией температуры батареи, контроль изоляции, контроль фидеров; иметь интерфейсы вышестоящего компьютера RS232 или RS485, интерфейс сети, многие протоколы для осуществления функции «4 дистанционного». 
	



 Табл. 4-2  Спецификация коробки суб-монитора 
	Название
	Характеристика
	Английское название
	Функция

	Изоляционная коробка главного монитора
	IMB01
	Insulation Main Box
	Совместно с MLSB01

	Изоляционная коробка главного монитора
	IMB02
	Insulation Main Box
	Поддержать связь с одноцепной коробкой пробоотбора натекания, в коробке нет сопротивления баланса

	Пробоотборная коробка многоцепная натекания
	MLSB01
	Multi-channel Leakage Current Sample Box  
	Собирать сигнал 10-цепного датчика тока натекания

	Пробоотборная коробка напряжения батареи
	BVSB02
	Battery Voltage Sample Box
	Напряжение 10 секций батареи пробоотбора 

	Коробка блока распределения АС
	ACDB01
	AC Distribution BOX
	3-фазное 4-проводное соединение, только отбирать образец 2-цепного напряжения, иметь функцию переключения 

	Пробоотборная коробка DC
	DCSB01
	DC Sample Box
	5-цепное напряжение, 5-цепный образец тока 

	Коробка реактивного входа включения 
	PSIB01
	Passive Switch Input Box
	Ввод 10-цепной величины выключателя

	Коробка активного входа включения 
	ASIB01
	Active Switch Input Box
	

	Коробка реактивного выхода включения 
	PSOB01
	Passive Switch Output Box
	Выход 8-цепного сигнала реактивного выключателя

	Одноцепная пробоотборная коробка тока натекания
	SLSB01
	Single channel Leakage Current Sample Box   
	Ток натекания пробоотборного фидера цепи 1

	Коробка блока распределения АС
	ACDB02
	AC Distribution Box
	Образец и переключение 3-фазовое и 4-проводное/3-фазного напряжения, 1-цепной образец, метал. Корпус, связь не совмещает с ACDB01, изолировать контроль от связи/образца

	Многоцеплная коробка образца температуры
	MTSB01
	Multi-channel Temperature Sample Box  
	Можно соединить с 12 внешними TSP01

	Зонд датчика температуры
	TSP01
	Temperature Sensor Probe
	LM335, 2 провода, с корпусом, регулировка аналоговая

	Коробка балансового сопротивления
	BRB01
	Balance Resistance Box
	Для контроля изоляции


4.3 Рекоментация принципа работы

Контрольная система является центром контроля и управления системы электропитания с электрическим управлением, ее главная задача заключается в длительном автоматическом контроле всех блоков функции и аккумуляторов в системе электропитания DC, получает все параметры работы и состояние из них, в соответствии с измерительными данными и рабочим состоянием проводить реальную обработку, на основании это проводить контроль системы, осуществить автоматическое и точное управление системой управления, обеспечить непрерывность, безопасность и надежность их работы. 
В данной инструкции по эксплуатации контрольная система имеет функции «дистанционное измерение, дистанционный сигнал, дистанционное управление, дистанционная регулировка», отвечает требованиям автоматизации электростанции и необслуживаемой подстанции электрической системы; оборудовано стандартным последовательным портом и сетевым портом, можно включить в систему автоуправления. 
4.3.1 Состав контрольной системы
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Рис. 4-1 Блок-схема основной конструкции контрольной системы
Контрольная система в основном состоит из главного монитора и многих блоков контроля суб-мониторов функции, применить модульную дискретную конструкцию, функция блока относительно отдельна, неисправность блока не распространяется в системе, повысить надежность работы контрольной системы. 
Контрольная система применяет конструкцию управления и контроля 3 уровней, как показано в рис. 4-1, высший уровень – задний компьютер контроля, через порт связи соединяется с данной контрольной системой; второй уровень –главный монитор данной системы; нижний уровень контрольной системы состоит из блока распределения АС, блока модуля зарядки, пробоотборного блока DC, блока обходной проверки батареи и т.д.. 
Главный монитор через порт связи (RS485 и т.д.) соединяется с суб-монитором блока распределения АС, блока модуля зарядки, пробоотборного блока DC, блока обходной проверки батареи и т.д.. Эти основные блоки отвечают за контроль рабочих параметров и рабочего состояния всех частей, исполнить команды контроля из главного монитора, является базой целой контрольной системы. 
4.3.2 Интеллектуальное управление зарядкой аккумулятора 

Группа аккумуляторов является неотъемлемой частью в системе электропитания DC, хорошее обслуживание и контроль группы батареи очень важно. Контрольная система имеет интеллектуальное управление батареей, может контролировать напряжение зарядки, ток зарядки и разрядки, периодическую равномерную зарядку обслуживания батареи. 
4.3.2.1 Функция зарядки  

По установленным параметрам контрольная система может автоматически выполнить порядки зарядки батареи, параметры зарядки по типу, емкости и представленным данным заводом установить параметры зарядки. 
Рабочая схема эксплуатации уплотнительного свинцовокислого аккумулятора управления клапаном показана в рис. 4-2. Его порядки зарядки показаны ниже: 
A. Нормальный порядок зарядки уплотнительного свинцовокислого аккумулятора управления клапаном: 
Зарядить постоянным током 0.1C10(можно установить), напряжение достигает до уставки(2.30～2.40)V×n(n –число батареи), устройство плавающей зарядки с микропроцессорным управлением переводит в зарядку постоянным напряжением, когда ток зарядки постепенно уменьшается, достигает 0.01C10(можно установить), микропроцессор начинает хронирование, после 3 часов, устройство плавающей зарядки с микропроцессорным управлением переводит в состояние работы плавающей зарядки, напряжение составляет (2.23～2.28)V×n. 
B. Порядок длительной плавающей зарядки: 

При нормальном состоянии плавающей зарядки через каждые 3 месяца (установить по фактическому состоянию), устройство плавающей зарядки с микропроцессорным управлением переводит в состояние работы постоянным напряжением, зарядка выполняется по порядку нормальной зарядки уплотнительного свинцовокислого аккумулятора управления клапаном. 
C. Порядок приостановки АС: 

При работе нормальной плавающей зарядки, прекращает электроснабжение электросетью, при этом устройство плавающей зарядки остановится, аккумулятор через понизительное устройство непрерывно передает энергию в вторичную шину контроля. Если направление батареи ниже установленного предела сигнализации, подать светозвуковую сигнализацию. 
D. Порядок восстановления электропитания АС 

При восстановлении электропередачи переменным током, устройство зарядки с микропроцессорным управлением определяет, что ток зарядки больше значения пуска равномерной зарядки, автоматически переводит в работу состояния зарядки постоянным током, зарядка выполняется по порядку нормальной зарядки уплотнительного свинцовокислого аккумулятора управления клапаном.
4.3.2.2 Функция периодического обслуживания и ухода за батареей  

В настоящее время, система электропитания с электрическим управлением в большинстве применяют уплотнительный свинцовокислый аккумулятор управления клапаном, т.е. необслуживаемый аккумулятор. Необслуживаемый уплотнительный аккумулятор, только не требуется искусственная добавка кислоты и воды, тоже требуется обслуживание. 
При длительном неприменении или длительном нахождении в состоянии плавающей зарядки, активное вещество полюсной плиты батареи легко подвергается вулканизации, когда активные вещества становятся чем меньше, тем хуже способность разрядки батареи до невозможной зарядки. 
Кроме того, ввиду дискретности между аккумуляторами, фактическое напряжение между единичными аккумуляторами не одинаковы, ном. напряжение плавающей зарядки батареи только является средним значением, выбираемое напряжение плавающей зарядки не может ответить требованиям каждой штуки батареи, если батарея длительно находится в состоянии плавающей зарядки, их результаты: энергия части батареи может обеспечить полную зарядку, но невозможно обеспечить полную зарядку части батареи. Напряжение в этой части батареи является лыжной. При необходимости разрядки, ее способность разрядки тоже является очень плохой. 
Поэтому, требуется периодическая функция активизации равномерной зарядки обслуживания батареи у системы зарядки во избежание вулканизации батареи и лыжной зарядки, обеспечить способность разрядки и срок службы батареи. Контрольная система в данной инструкции по эксплуатации может осуществить эту функцию, и интервал времени периодической равномерной зарядки установлен Заказчиком по требованиям. 
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4.4 Главный монитор ZHM02

Главный монитор ZHM02 является многолетней продукцией компании, ZHM02-2 является типом модернизации ZHM02. Между прочим, главный монитор ZHM05 постепенно заменяет  ZHM02-2. 
4.5 Основной монитор ZHM05

4.5.1 Особенности 

● Применять жидкокристаллическое показание на широком экране, сенсорный графический интерфейс человеко-машины, который оживлен, удобно использование пользователя; 
● Применить основной и стабильный внутренний процессор операционной системы LINUX, чтобы система работала более стабильно и надежно; 

● Внутри установить образец DC и выход и вход величины выключателя, ловко конфигурировать, отображать физический канал; 
● В системе применяют параллельную связь многими последовательными портами, обеспечить реальность пробоотборных данных, действительно осуществить реальную быструю проверку и контроль; 

● 1 комплект контрольной системы может осуществить отдельное управление многими группами аккумуляторов, ответить требованиям к запасной конфигурации батареи заказчика; 

● Многообразный порт связи вышестоящего компьютера значительно удобный для стыкования с дистанционным контролем; 

● Метод модернизации программного обеспечения многообразный, можно проводить модернизацию интерфейса Машино-человека диском U, или модернизацию через порт сети. 
4.5.2 Основные функции 

● Представить человеко-машинный интерфейс, через цветной дисплей 7“ и сенсорный экран, осуществить показание рабочих параметров, операцию управления системой, установку параметров системы и обслуживание системы и т.д.. 
● Контроль состояния напряжения 2-цепного электроснабжения АС и контактора АС: при отключении напряжения, высоком напряжении или низком напряжении или недостатке фазы, небалансе 3 фаз напряжения одной цепи, автоматически электроснабжения системы в другую цепь и выдает    звукосветовую сигнализацию. 
● Защита оборудования от следующих случаев и выдает сигнализацию: аномалии напряжения АС, неисправности устройства зарядки, аномалии напряжения шины DC, аномалии аккумулятора, неисправности заземления шины и неисправности изоляции ответвления и т.д.. 
● Проверка состояния выходного тока и неисправности модуля зарядки: при наличии неисправности модуля, контрольная система выдает светозвуковую сигнализацию, и снова равномерно распределить нагрузку модуля зарядки. 
● Осуществление переключения равномерной и плавающей зарядки включения/ выключения местного и дальнего контроля и контроля равномерной и плавающей зарядки батареи. 
 ● Осуществить местную и дальнюю установку выходного напряжения и значения ограничения тока. 
 ● Контроль выходного напряжения и тока из всех фидеров DC, состояния выходного выключателя, состояния предохранителя всех фидеров, состояния изоляции и состояния модуля понижения напряжения, при происхождении аномалии выдает светозвуковую сигнализацию. 
 ●  Контроль напряжения батареи и тока зарядки и разрядки: в соответствии с характеристиками и особенностями зарядки аккумулятора, контролировать устройство зарядки для автоматического выполнения перевода зарядки и метода зарядки аккумулятора. Проводить онлайный контроль состояния одного аккумулятора, напряжение разрядки и зарядки подвергается автоматической компенсации с температурой. 
●  Контроль состояния выходного и входного напряжения и неисправности модуля связи: при наличии неисправности модуля, контрольная система выдает светозвуковую сигнализацию. Кроме того, еще можно конфигурировать параметры, как напряжение плавающей и равномерной зарядки модуля связи.
●  Имеет функцию местного и дальнего управления ATS. 
●  В графическом интерфейсе показывать реальное рабочее состояние UPS/инвертора, и проводить контроль местного и дальнего управления включением выключением. 
●  Имеет функцию выбора провода изоляции ответвления секции шины, сигнализацию при низком сопротивлении изоляции ответвления. 
●  Применять многообразный стандартный протокол связи, последовательный порт связи RS232 или RS485, поддерживать Бод 2400BPS, 4800BPS, 9600BPS, 19200BPS можно удобно осуществить стыкование с силовой автосистемой. 
● Величина дистанционного измерения включает: напряжение шины DC, ток и напряжение модуля зарядки, напряжение АС, данные батареи и т.д.. 

● Величина дистанционного сигнала в основном включает: состояние нормальной работы модуля зарядки и контрольной системы, рабочее состояние неисправности, перенапряжение/ недонапряжение шины DC, состояние изоляции фидеров DC, состояние выключателя вводов, состояние плавающей/ равномерной зарядки, защитный сигнал входа АС и т.д..   

● Контрольная система представляет 8 групп выхода нормально-открытого контакта реле важной информации неисправности, тоже можно проводить расширение модуля выхода включения. 
● Показание реальной кривой эксплуатации, может контролировать волну напряжения и тока во всех измерительных точках; хранение кривой и данных разрядки, поиск исторической кривой разрядки. 
● Установить порт USB, можно читать и писать диск U, осуществить функции модернизации программного обеспечения или резервирования документов. 
● Поддержать показание на китайском и английском языках. 
4.5.3 Принципиальная блок-схема 

ZHM05 в основном состоит из главной плиты, задней панели показания, центральной плиты, выходной плиты величины выключателя, пробоотборной плиты DC, как показано в (рис. 4-19). 
[image: image17.png]DC12v

errm penedIRo YT

CXeMa 3IeKTPOTTHTAHIS
ThaBHast mmHTa

TIOpT HAMAZIKH
PeambHble Tackl

Tlopt USB

Cereoit mpaitep
CBT3b MOPTA CeTH

BroJ BemTIHHEI
BLIKIIOUATENT

Tpaitsep rokasam

EUHUERNOL GLPHLL KEHIeE

Perteiinast rmTa

TIpoGooTGopHast mmra DC

) CercopHutit skpa

' FKIIKOKDHCTATITHM eCKIIT





Рис. 4-19 Принципиальная блок-схема главного монитора ZHM05
1. Главная плита: все шины вставных плит функции собираются здесь; часть электропитания превращает входное электропитание 12В в разное электропитание внутреннего использования; порт наладки в основном предназначен для стадии разработки, тоже для обычного обслуживания; реальные часы обеспечивают поддержание времени системы при выключении компьютера; порт USB в основном предназначен для операции диска U для копирования файлов; вход величины выключателя проверяет состояние выключения; драйвер последовательного порта в основном предназначен для сбора и контроля данных всех модулей функции внизу, осуществить функции 4 дистанционного наверху; драйвер показания обеспечивает жидкокристаллическое показание и операцию; 
2. Центральная плита: CPU и диск на плите; 

3. Задняя панель показания: интерфейс жидкокристаллического и сенсорной экрана, предназначен для соединения и укрепления жидкокристаллического экрана; 

4. Пробоотборная плита DC: сбор всех величин DC, можно собирать 3 цепи напряжения и 3  цепи тока; 

5. Релейная плита: в основном контролировать 8-цепный выход величины выключателя, можно частично конфигурировать. 

4.5.4 Габаритные размеры

Габаритные размеры главного монитора ZHM05 (ШхВхТ): 262мм×162мм×61мм
Размеры отверстия для монтажа шкафа (ШхВ): 245мм×(H)140мм
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4.5.5 Определения портов 
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Рис. 4-21 Схема шелкографии задней крышки главного монитора ZHM05
直流采样   (Пробоотбор DC)
B码对时   (Хронирование кодом В)
开关量输入 (Ввод величины выключателя)
开关量输出 (Вывод величины выключателя)
Табл. 4-4 Определения портов
	Порт 
	Функция
	
	Примечание

	POWER
	
[image: image20.emf]
	Безопасное заземление
	

	
	V−
	Входной катод электропитания 12В
	

	
	V+
	Входной анод электропитания 12В
	

	NET2
	Сетевой порт 2 
	Функция резервного двойного сетевого порта

	NET1
	Сетевой порт 1 
	Функция резервного двойного сетевого порта

	USB
	Порт USB
	В основном для операции диска U

	DC Sample Input

(Пробоотбор DC)
	VB+
	Пробоотборной анод напряжения на конце группы батареи 
	

	
	VB−
	Пробоотборной катод напряжения на конце группы батареи 
	

	
	I B+
	Пробоотборной анод тока на конце группы батареи 
	

	
	I B−
	Пробоотборной катод тока группы батареи 
	

	
	V1+
	Анод образца напряжения шины
	

	
	V1−
	Катод образца напряжения шины
	

	
	V2+
	Анод образца напряжения шины
	

	
	V2−
	Катод образца напряжения шины
	

	
	I 1+
	Анод образца тока шины
	

	
	I 1−
	Катод образца тока шины
	

	
	I 2+
	Анод образца тока шины
	

	
	I 2−
	Катод образца тока шины
	

	Хронирование кодом В
IRIG-B
	B−
	Ввод кода В －
	Резервировать функцию хронирования 8 кодов

	
	B+
	Ввод кода В +
	

	
	GND
	Связь хронирования кода В——земля 
	

	
	TX
	Связь хронирования кода В——передача 
	

	
	RX
	Связь хронирования кода В——прием 
	

	RS485
	1A
	Связь 485 1—A
	Связь модуля выпрямления

	
	1B
	Связь 485 1—В
	

	
	2A
	Связь 485 2—A
	Связь образца батареи

	
	2B
	Связь 485 2—В
	

	
	3A
	Связь 485 3—A
	Связь входа включения и ламповой плиты

	
	3B
	Связь 485 3—В
	

	
	4A
	Связь 485 4—A
	Другая связь (переменный ток, изоляция, постоянный ток, выход включения)

	
	4B
	Связь 485 4—В
	

	CAN
	L
	Порт CAN —L
	

	
	H
	Порт CAN —H
	

	RS485
	A
	Порт связи 485 наверх—A
	

	
	B
	Порт связи 485 наверх—В
	

	RS232
	GND
	Порт связи 232 наверх—земля
	

	
	TX
	Портсвязи 232 наверх—передача
	

	
	RX
	Порт связи 232 наверх—прием
	

	Digital Signal Output 
(Вывод величины выключателя)
	DO9A
	Вывод величины выключателя 9
	Одинаковый сигналом вывода 8 величины выключателя, неисправности системы

	
	DO9B
	
	

	
	DO8A
	Вывод величины выключателя 8
	Неисправность системы

	
	DO8B
	
	

	
	DO7A
	Вывод величины выключателя 7
	Конфигурация соответствующего выхода, но запрещается повторение

	
	DO7B
	
	

	
	DO6A
	Вывод величины выключателя 6
	

	
	DO6B
	
	

	
	DO5A
	Вывод величины выключателя 5
	

	
	DO5B
	
	

	
	DO4A
	Вывод величины выключателя 4
	

	
	DO4B
	
	

	
	DO3A
	Вывод величины выключателя 3
	

	
	DO3B
	
	

	
	DO2A
	Вывод величины выключателя 2
	

	
	DO2B
	
	

	
	DO1A
	Вывод величины выключателя 1
	Неисправность контрольного устройства

	
	DO1B
	
	

	Digital Signal Input

(Ввод еличины выключателя)
	DI8-
	Ввод величины выключателя 8
	Можн конфигурировать соответствующий вход

	
	DI8+
	
	

	
	DI7-
	Ввод величины выключателя 7
	

	
	DI7+
	
	

	
	DI6-
	Ввод величины выключателя 6
	

	
	DI6+
	
	

	
	DI5-
	Ввод величины выключателя 5
	

	
	DI5+
	
	

	
	DI4-
	Ввод величины выключателя 4
	

	
	DI4+
	
	

	
	DI3-
	Ввод величины выключателя 3
	

	
	DI3+
	
	

	
	DI2-
	Ввод величины выключателя 2
	

	
	DI2+
	
	

	
	DI1-
	Ввод величины выключателя 1
	

	
	DI1+
	
	


4.5.6 Инструкция по операции  

Интерфейс операции применяет показание на окне, сенсорную операцию, поэтому легко проводить дружеские диалоги человеко-машины, отвечает привычке операции компьютера, одновременно установить подсказ операции, операция проста, удобна и очевидна. 

После пуска программного обеспечения, показан следующий главный интерфейс (при разном конфигурации показание разное), состоит из зоны меню и главного окна. 
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4.5.6.1 Зона главного окна
Электропитание операции DC показывает основные информации о работе системы DC, в основном состоит из следующих 7 зон: 
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Зона 1 Данная зона показывает реальное напряжение шины включения, ток, напряжение контрольной шины, ток, после нажатия, входить в интерфейс показания данных DC, при возникновении неисправностей DC, как перенапряжения и недонапряжения шины включения или перенапряжения и недонапряжения шины контроля, в данной зоне появляется сигнализации красного мигания. 
[image: image23.png]VETaNOERE Kaana SHEUEHTE GO
Wlcexuna_iHanpskerue Wik OC 0.00v
L[ Cexuns 1Hanpsixenve Tpynny GaTapen 0.00v
[ CexunA 2Hanpakerue Wiky OC 0.00v
Gl Cexuns 1ToKk wine DC 0.00A
Ll Cexuns 1Tok rpynnel Gatapen 0.00A
Sl Cexuns 2Tok rpynnel Gatapen 0.00A

BosBpaT





Зона 2 После нажатия входить в интерфейс информации изоляции. В интерфейсе информации изоляции показывать состояние изоляции шины к земле, контролируемое реальным главным монитором изоляции или прибором контроля изоляции, а также реальная информация сигнализации изоляции. При возникновении неисправностей изоляции, в данной зоне появляется сигнализация красного мигания. 
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Нажать на кнопку“ручное возобновление”, переходить в модуль ручного возобновления, при этом следует нажать на кнопку“ручное возобновление”, можно возобновить данные в этом интерфейсе, можно внимательно посмотреть реальные данные и информации; нажать на кнопку“автоматическое возобновление”, возвращаться в модуль автоматического возобновления, возобновить интерфейс один раз в секунду, можно посмотреть новейшие данные и информации. Невозможно посмотреть информации вне зоны показания. 
Зона 3 После нажатия входить в интерфейс поиска модуля выпрямления, при возникновении неисправностей модуля выпрямления, в данной зоне появляется сигнализация красного мигания. 
При конфигурации старого модуля-2(-3), в листе группы выбирать группу, показывать состояние работы модуля данной группы, тоже можно посмотреть состояние конфигурации модуля данной группы; 
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При конфигурации нового модуля-4, следует выбрать шину, показывать состояние работы модуля на реальной шине, наиболее показать 5 модулей. Можно выбрать показанный модуль. 
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Зона 4 Данная зона показывает реальное рабочее напряжение и рабочее состояние цепи 1 входа АС (главное) и цепи 2 (резервное). На стороне схема выключателя показывает реальное состояние замыкания контактора АС; при возникновении неисправностей АС, в данной зоне появляется сигнализация красного мигания.    
Зона 5 Данная зона показывает реальное рабочее состояние батареи, концевое напряжение и ток разрядки батареи. После нажатия входить в интерфейс обзора информации батареи, можно посмотреть реальные информации о конфигурации группы батареи, напряжении одной батареи и температуре; при возникновении неисправности батареи, в данной зоне появляется сигнализация красного мигания. 
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Зона 6 При состоянии разрядки нажать на данную зону и входить в интерфейс данных разрядки батареи (реальное), можно посмотреть информации о напряжении батареи каждого блока батареи, а также информации о напряжении шины и информации о напряжении и токе группы батареи. Здесь добавить 1 точку запись данных  через каждые 15 секунд, наиболее показывать данные в течение 2 часов. 
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Зона 7 Нажать данную зону и входить в интерфейс данных информации о фидерах, можно посмотреть состояние выключения и включения каждых каналов ламповой плиты или сборной коробки величины входа включения, в этой зоне не появляется сигнализация мигания. 
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4.5.6.2 Зона меню 

Зона меню состоит из 5 кнопок функций поиска, операции, установки, помощи и языка. В предельно нижней части повяленного окна меню показывать число обратного считывания, только цифра до 0, то автоматически спрятать пункты меню. 
     [image: image30.png]sonsums

WnHa DC:
0.008
0.00A
Nnasanuas
sapsiaka
0.008
0.00A
ACL:
AT 0.008
B 0.008

C: 0.008 C: 0.008




Поиск  Можно найти реальные и исторические информации сигнализации, информации, как состояние выключателя фидеров, реальные данные и кривая, кривая исторической разрядки, запись о динамической и статической зарядке. 

Операция После ввода пароля операции системы, входить в интерфейс операции системы, можно контролировать равномерную зарядку и плавающую зарядку батареи, динамическую зарядку операции, операцию переключения АС и включение и выключение модуля выпрямления. 

Установка  После ввода пароля операции системы, входить в интерфейс установки системы, включая установку времени, установку связи, конфигурацию системы, установку системы, установку параметров, управление документами, конфигурацию питания связи, конфигурацию DC, конфигурацию модуля, конфигурацию батареи, конфигурацию выключателя фидеров, конфигурацию входа и выхода и конфигурацию АС и т.д.. 

Помощь Можно посмотреть информации о версии программы и другой помощи. 
Язык Изменить реальный показанный язык. 
4.5.6.2.1 Поиск 

Нажать на кнопку поиска, входить в лист изображений меню информации: 
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1. Нажать на изображение“события сигнализации” , можно найти реальные или исторические события, проводить переключение с помощью 2 соответствующих кнопок на интерфейсе. Здесь разрешается удаление восстановленных событий (исторические события, включая невосстановленное и удаленные конфигурации до выключения программы), следует проверить пароль. 
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2. Нажать на изображение“данные разрядки”, появляется интерфейс выбора данных, в системе сохранить последние 2 записи о статической зарядке каждой группы батареи, “1 группа реального” обозначает последние данные 1 группы исторической разрядки, “1 группа предыдущего”  обозначает последнюю вторую группу данных исторической разрядки. 
После выбора, если наличие этих данных, входить в интерфейс исторических данных статической разрядки, в противном случае будет подсказа отсутсвия данных. Данный интерфейс показывает данные в какое-то время статической разрядки, включая напряжение одной батареи (лист), напряжение шины включения, ток, напряжение, ток шины контроля, ток, напряжение батареи, емкость разрядки и время записи. Интервал точки записи обычно составляет 15 секунд. 
Нажать на“предыдущее”“ следующее”, можно посмотреть запись предыдущей точки или запись следующей точки, или прямо использовать функцию переход, переходить на точку записи нужного поиска. Переход в раму входа, показывать точку записи реального показания и общее число записи. На последней точке показывать причины прекращения разрядки. 
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3. Нажать изображение“данные динамической разрядки”, появляется интерфейс выбора данных, выбирать 1 группу или 2 группы, в системе сохранить последние 12 записи динамической разрядки в системе. После выбора, если наличие этих данных, появляется интерфейс данных измерения динамической разрядки, показывать напряжение каждой батареи до разрядки и после разрядки, внутреннее сопротивление батареи, в противном случае будет подсказа отсутсвия данных. При наличии многих записей динамической разрядки, нажать на“предыдущее”“следующее”, можно посмотреть запись предыдущей точки или запись следующей точки, или прямо использовать функцию переход, переходить на точку записи нужного поиска. (Переход в раму входа, показывать порядочный номер записи реального показания и общее число записи).
4. Нажать на изображение“реальная кривая”, появляется интерфейс выбора данных, после выбора группы 1 или группы 2, можно посмотреть волну реальных данных в течение 2 часов. 
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В интерфейсе показания волны можно одновременно показать 2 кривой разрядки, содержание кривой включает соответствующее напряжение, ток шины включения данной группы разрядки, напряжение, ток шины контроля и напряжение одной батареи и т.д.. При выборе волны батареи, следует вводить порядочный номер батареи. Потом автоматически показать последние 2 содержания кривой. 

Примечание 

Можно изменить значение на ординате показания волны, только для данного поиска, после возврата потом входить в восстановление исходных данных (определение установкой параметров). Нажать значение координата нужного изменения, появляется интерфейс ввода значения, вводить требуемое значение изменения; ввод отрицательной цифры, только добавить 0 перед ним, например0100, то вводить-100, 00.5 то вводить-0.5; будет влиять на значение координата одного и того же типа. 
5. Нажать на изображение“данные разрядки”, появляется интерфейс выбора данных, в системе сохранить последние 2 записи о статической зарядке каждой группы батареи, “1 группа реального”  обозначает последние данные 1 группы исторической разрядки, “1 группа предыдущего” обозначает последнюю вторую группу данных исторической разрядки. После выбора, если наличие этих данных, входить в интерфейс исторических данных статической разрядки, в противном случае будет подсказа отсутствия данных. В интерфейсе показания волны можно одновременно показать 2 кривой разрядки, содержание кривой включает соответствующее напряжение, ток шины включения данной группы разрядки, напряжение, ток шины контроля и напряжение одной батареи и т.д.. При выборе волны батареи, следует вводить порядочный номер батареи. Потом автоматически показать последние 2 содержания кривой, можно посмотреть целую кривую с помощью подкатки ниже.
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6. Нажать на изображение“состояние фидера”, показывать модуль образца или плиту лампы величины входа включения, уже конфигурированной реально, показывать состояние выключения фидеров каналов модуля образца. 
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4.5.6.2.2 Операция 


Нажать на кнопку операции, после ввода пароля входить в лист выбора изображений меню операции. Нажать соответствующую кнопку данного интерфейса для проведения операции соответствующих функций. 
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1. Нажать изображение или кнопку операции“переменный ток”, входить в интерфейс операции АС, можно выбрать работу цепи 1 распределения АС или работу цепи 2 распределения АС в конфигурации, нажать на“применение”, можно проводить данную операцию, это переключение только для данной эксплуатации, не сохранить в конфигурации, только пуск системы, будет работать по конфигурации системы, но переключение будет изменять конфигурацию системы данной эксплуатации. При входе в конфигурацию системы обратить внимание на эту установку, в конфигурации системы изменение будет хранить выборный пункты. Конфигурация АС – для 2 цепи автоматической, 1 цепь преимущественно, только цепь 1 АС нормальна, будет переключить в цепь 1 АС, не смотря на нормальность цепи 2 АС; при конфигурации работы цепи 1 или цепи 2, хотя в этой цепи происходит неисправность, тоже не происходит автоматическое переключение. 
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2. Нажать на изображение или кнопку“контроль зарядки”, входить в интерфейс операции зарядки. Выбрать соответствующую конфигурацию плавающей или равномерной зарядки соответствующей группы батареи, выполнить переключение выбора плавающей или равномерной зарядки, нажать на соответствующие“применение”, то можно проводить переключение выбора плавающей или равномерной зарядки. При состоянии разрядки невозможно проводить данную операцию. 
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3. Нажать на изображение или кнопку“модуль выпрямления”входить в интерфейс операции модуля выпрямления, выбрать комбинацию модулей, показать состояние работы уже конфигурированных модулей, нажать на кнопку включения или выключения, одновременно показание изображений модуля по фактическому состоянию работы, для модулей -2 , -3, диагноз включения и выключения медленный, но после ожидания включения операционный модуль выключения может видеть медленное понижение напряжения, значительно ниже других рабочих модулей. Для модуля-4 диагноз быстрый, в момент следующего возобновления данного модуля, можно увидеть изменение состояния. Определение состояния включения и выключения проводится по показанию изображений. 
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4. Нажать на изображение или кнопку“динамическая разрядка”, входить в интерфейс операции динамической разрядки. В конфигурации разрядки выбрать группу батареи, вводить ток динамической разрядки (по фактическому току разрядки установить более точно, можно проводить оценку по конечному напряжению батареи и сопротивлению нагрузки динамической разрядки), вводить время разрядки (по умолчанию 800ms, следует соответствовать времени реле), нажать на динамическую разрядку для начала (число батареи группы батареи не равно 0, и следует установить соответствующие контакты включения и выключения, если не конфигурировать, то отказаться от исполнения); после пуска, показание ниже графика, исход исполнения; если в пути возникновение ошибки, то эта динамическая разрядка прекращает; после выполнения разрядки нажать на“показание данных”, можно найти измерительные данные динамической разрядки. 
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4.5.6.2.3 Установка 

Нажать на кнопку установки, после ввода пароля входить в графики меню. Если вводить пароль обычного права, многие интерфейсы конфигурации в установке нет соответствующей кнопки, только использовать для поиска; если хотеть изменить конфигурацию, следует возврат в главный интерфейс, снова вводить высший пароль права, входить в интерфейс установки. Изменение интерфейса установки будет изменять эксплуатацию системы, осторожно оперировать. 
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1. Нажать на изображение или кнопку“установка времени”, входить в интерфейс установки времени, можно изменить реальное время системы. При вводе обратить внимание: вводить год –4 значный (как 2009), вводить месяц --1-12, вводить дату --1-31(можно автоматически определить макс. значение по высокому и месяцу), вводить время –24ч (0-23), вводить минуту и секунду --0-59, нажать применение, можно исполнить изменение, и уходить из интерфейса установки даты и времени (отказ от изменения при вводимых данных выше предела). Нажать применение, потом исполнить изменение, и уходить из интерфейса установки даты и времени. 
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2. Нажать на изображение или кнопку“установка связи”, входить в интерфейс установки связи. Здесь касаясь установки последовательного порта наверху и установки адреса IP сети. Установка последовательного порта ---установка определенных параметров при связи с задними программами, включая адрес, Бод и протокол связи, следует поддержать соответствие с установкой задних программ. Адрес IP применяется для сетевой передачи, по фактическому применению установить, изменение адреса Mac выполняется по требованиям, обычно не требуется изменение. Если калибровка, положение данных и останова неправильны, можно снова выбрать протокол связи, можно автоматически конфигурация проводится по протоколу. 
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3. Нажать на изображение или кнопку“конфигурация системы”входить в интерфейс конфигурации системы. Здесь можно проводить выборную конфигурацию реальной системы, следует проводить конфигурацию по фактической системе. 
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4. Нажать на изображение или кнопку“установка системы”, входить в интерфейс установки параметров системы. Здесь можно изменить тип оборудования, пока только работать для главного монитора; при установке сигнализации можно выбрать зуммер и тишину, выбрать зуммер при сигнализации произносить подсказ звука «Ди», в противном случае отсутствие подсказа звука; время задержки устанавливает время задержки защиты экрана, если данное время не исполняет любую операцию для монитора, то лампа темни монитора выключается, эта функция может продлить срок службы жидкокристаллического экрана, можно установить по фактическому состоянию, макс. 60 минут. Кроме того, здесь можно изменить пароль. 
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5. Нажать на изображение или кнопку“установка параметров”, входить в интерфейс установки параметров. Здесь установить многие суб-интерфейсы. 
Установка АС только для 220V в настоящее время. Установка шины включения, шины контроля и установка батареи только затрагивает сигнализацию недонапряжения и перенапряжения, по требованиям установить, ограничение предела. Неправильная установка может приводить к нефактической сигнализации монитора, мешает нормальной эксплуатации. 
Установка зарядки затрагивает параметров емкости энергии и времени в процессе зарядки, это влияет на установку направления в фактической системе, неправильная установка приводит к снижению свойств группы батареи, а также повреждению, при установке проводится по фактическому состоянию, ограничить предел. Правильная установка зарядки может обеспечить отозвание нагрузки разрядки при достижении определенных условий при измерении зарядки батареи, что обеспечить отсутствие переразрядки группы батареи.  
Установка модуля выпрямления влияет на работу модуля выпрямления, если установка неправильна, влияет на работу целой системы, осторожно установить, поддержать правильность данных. 
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6. Нажать на изображение или кнопку“управление документом”, входить в интерфейс операции документов. Здесь можно установить хранение документов в каталог, при повреждении изменения конфигурации, можно нагрузить из каталога, восстановить исходную конфигурацию. Или копировать документы конфигурации в диск U, при повреждении изменения конфигурации, можно нагрузить из диска U, восстановить исходную конфигурацию; при использовании одинаковой конфигурации у многих контрольных систем, тоже можно использовать этот метод для копирования документов. Здесь можно копировать сохраненные документы в диск U, прямо посмотреть данные в компьютер (следует установить специальный инструментальные программы). А также можно использовать диск U для модернизации главной программы (следует установить соответствующий пакет модернизации программ). 
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7. Нажать на кнопку или изображение конфигурации“постоянный ток”, входить в интерфейс конфигурации DC. Сначала выбрать один канал карты DC, по фактическому соединению выбрать название и группу шины канала, нажать на“применение”, выполнить конфигурацию канала, другие аналогичны. Если название и группа шины канала следующей конфигурации одинаковы с прежней конфигурацией, будет удалять прежнюю конфигурацию, прямо конфигурировать задний канал (кроме автоматического определения). Для канала тока следует установить параметры коэффициента, при калибровке канала выполнить по стандарту распределителя 100A:75mV, использовать разные распределители, следует установить соотношение между ними (фактическое/стандартное). После возврата сохранить конфигурацию. 
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Нажать на кнопку“автоматическое определение”, входить в интерфейс установки автоматического определения, можно проводить дальнейшую установку канала типа автоматического определения. В таблице нажать на канал образца DC, установить соответствующий канал, если относится к типу автоматического определения, появляется рама выбора возможного определения, выбрать нужное название для конфигурации. Эти конфигурации сохраняются в документах конфигурации, можно изменить по требованиям, только показать автоматическое определение при отсутствии документов конфигурации. 
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8. Нажать на изображение или кнопку конфигурации“модуль выпрямления”, входить в интерфейс конфигурации модуля выпрямления. По выбору модуля выпрямления в конфигурации системы, появляется соответствующий интерфейс конфигурации модуля. 
Конфигурация старого модуля-2 (-3). Сначала выбрать одну группу, потом выбрать шину, где находится данная группа, выбрать модуль, подлежащий конфигурации, нажать на кнопку применение для выполнения конфигурации данной группы. После возврата сохранить конфигурацию. 
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Конфигурация нового модуля-4. Входить в страницу“конфигурация  модуля выпрямления”, нажать на раму“номер машины” выбранного адреса, появляется меню; выбрать сохраненный номер машины в новом номере машины добавки, если первый раз конфигурировать выбрать добавку нового номера машины, после ввода и входа 12-значного номера машины на табличке модуля, потом выбрать соответствующую группу, потом нажать“применение”. 
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9. Нажать на изображение или кнопку конфигурации“батарея”, входить в интерфейс конфигурации батареи. 1 группа батареи можно конфигурировать не более 10 модулей образца, 120 шт. батареи. При конфигурации, выбрать модуль образца, потом вводить число батареи, нажать на“применение”, то выполнить конфигурацию этого модуля, другие аналогичны; или выбрать группу батареи 01 или 02, вводить число батареи, нажать на“применение”, то автоматически конфигурировать число батареи на все модули образца. Если использовать канала образца тока и температуры модуля образца, только можно выбрать данный модуль образца для установки; при выборе образца температуры группы батареи, использовать канал образца температуры модуля данного образца для источника данных компенсации температуры группы батареи. При выборе образца температуры одной батареи группы батареи, проводить отбор образца температуры каждой батареи; при выборе компенсации температуры батареи, использовать первый канал коробки образца температуры №1 данной группы для источника данных компенсации температуры группы батареи. После возврата сохранить информацию конфигурации.  
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10. Нажать на изображение или кнопку конфигурации“изоляция”, входить в интерфейс конфигурации изоляции. Изменить порог напряжения пуска и отключения и сопротивления заземления здесь, влияет на сигнализацию изоляции системы, все главные мониторы изоляции совместно используют 1 конфигурацию. При конфигурации изоляции, сначала выбрать 1 главный монитор изоляции, потом вводить число ответвлений шины по фактическому состоянию, выбрать конфигурированную шину, нажать применение, выполнить конфигурацию этого главного монитора. Если несоответствие выбора конфигурированной шины фактическому состоянию, то в информации изоляции показанная секция шина тоже не правильна, следует постараться обеспечить соответствие. После возврата сохранить конфигурацию. 
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11. Нажать на изображение или кнопку конфигурации“выключатель фидеров”, входить в интерфейс конфигурации величины выключателя. При конфигурации выбрать 1 модуль включения или модуль выключения или плита величины выключателя, выбрать конфигурированный модуль, если модуль уже конфигурирован, то выбрать этот шаг, можно пренебречь; при этом можно выбрать какой-то канал под этим модулем, выбрать название сигнала, и выбрать конфигурированный канал, нажать на“применение”, то выполнить конфигурацию этого канала. Для величины выключения, если уже конфигурировать выбранный сигнал, то подсказать конфигурацию сигнала, этот раз конфигурация канала не действует. После возврата сохранить информацию конфигурации. 
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4.5.6.2.4 Помощь 

После нажатия входить в интерфейс помощи, можно найти кнопку про и информации программ. 
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4.6 Блок суб-контроля 
Блок суб-контроля включает контрольный блок DC, контрольный блок АС, блок сбора величины выключателя, блок выхода величины выключателя, блок обходной проверки батареи, блок обходной изоляции и т.д.. 
На лицевой стороне всех блоков суб-контроля напечатана шелкография, показывает тип продукции, название сигнала всех цоколей клеммы. На лицевой стороне 2-3 указателя, красная –рабочая лампа, мигание –нормальная работа; другие –указатель связи, мигание – при связи данных. 
4.6.1 Блок обходной проверки изоляции 

Блок обходной проверки изоляции включает: главный монитор обходной проверки изоляции, коробка главного монитора изоляции типа IMB01/IMB02, пробоотборная коробка многоцепного тока типа MSLB01, пробоотборная коробка интеллектуального натекания типа SLSB01, коробка сопротивления баланса BRB01, датчик тока Халл. В том числе главный монитор изоляции относится к сфере главного монитора, здесь не изложить подробно. 
Блок обходной проверки изоляции состоит из этих продукций. 
4.6.1.1 Метод образования 

Состоит из коробки главного монитора изоляции типа IMB02 и пробоотборной коробки интеллектуального натекания SLSB01 и коробки сопротивления баланса BRB01. 
Коробка главного монитора изоляции отвечает за контроль напряжения шины к земле, чтения тока ответвления, расчета сопротивления заземления; с учетом выравнивания нагрева сопротивления, отдельно образуется 1 коробка модуля, для каждой секции шины только требуется одна коробка; каждая коробка главного монитора изоляции может собирать 120 данных пробоотборной коробки интеллектуального натекания SLSB01, каждая система может иметь многие коробки главного монитора изоляции для расширения емкости сбора. Каждая коробка главного монитора изоляции может оборудовать ответвлением более 2 секций. 
Пробоотборная коробка интеллектуального натекания SLSB01 уже устанавливается в блоке стандартных фидеров, это полезно для стандартизации проектирования, производства и установки. 
Определение сигнала соединительной клеммы: 

Изоляционная коробка главного монитора IMB02
  V1+,V1-,EARTHGND:  ввод напряжения шины секции 1 (EARTHGND провод заземления);     

  V2+,V2-,EARTHGND:  ввод напряжения шины секции 2;  

  U485B,U485B:   порт связи RS485 в главный монитор
D485A,D485B:  Шина связи, для соединения с пробоотборной коробкой интеллектуального натекания SLSB01. 
  GND,+12V:
  Рабочее электропитание+12V и GND.  
ADD1,ADD2:  выбор адреса модуля главного монитора изоляции. Короткое замыкание к земле –1. если короткое замыкание ADD1,ADD2 к земле –3, только короткое замыкание ADD1 к земле –1, если короткое замыкание ADD1,ADD2 к земле –0, аналогично. 
NC:         подвесное. 

Внимание
V1+ соединить положительное напряжение секции 1, V1-соединить отрицательное напряжение секции 1, если находится в системе 2 секций, соединить отрицательное напряжение секции 1 и секции 2 вместе, V2+ соединить положительное напряжение секции 2; если в системе одной секции соединить V1+ и V2+ вместе. Уже обеспечить баланс напряжения. В системе следует использовать его с сопротивлением баланса BRB01. 

Справочная схема соединения системы секции 1 4-22:
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绝缘主控盒（Изоляционная коробка главного монитора） 

4.6.2 Блок обходной проверки батареи 

Блок обходной проверки батареи включает: главный монитор прибора обходной проверки батареи, пробоотборная коробка напряжения батареи BVSB02, пробоотборная коробка температуры батареи MTSB01, зонд датчика температуры TSP01, нагрузка динамической разрядки серии ZHIL, нагрузка разрядки DC серии ZHCL. Нагрузка разрядка изложена отдельно в 4.6.7. Главный монитор прибора обходной проверки батареи относится к типу главного монитора, осуществление программой прибора обходной проверки батареи главного монитора, здесь не изложено. 
4.6.2.1 Пробоотборная коробка напряжения батареи типа BVSB02 

Пробоотборная коробка напряжения одной батареи можно применить сигнала напряжения 10 батарей, и через RS485 передать главный монитор, разрешение показания напряжения 1 mV. 
Определение сигнала соединительной клеммы: 

    IN01+~IN10+, IN10-:  для соединения анода и катода каждой батареи; 

D485B,D485A:

шина связи, для соединения главного монитора или другой пробоотборной коробки батареи. 
GND,+12V:
 Рабочее электропитание+12V и GND. 
     NC:       Пустой цоколь 
Соединительная схема показана в рис. 4-23:
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1#电池采样模块（Модуль образца батареи №1 ） 

n#电池采样模块（Модуль образца батареи № n ）
Рис. 4-23  Соединительная схема пробоотборной коробки напряжения батареи BVSB02
4.6.2.2 Пробоотборная коробка температуры типа MTSB01 

Многоцепная пробоотборная коробка температуры типа MTSB01 соединить 12 внешних зондов датчика температуры TSP01, отобрать 12 точек измерения температуры. Через RS485 передать данные главному монитору. 
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ис. 4-24 Шелкография MTSB01
多路温度采集盒   （Многоцеплная коробка образца температуры）
Определение соединительной клеммы: 

TIN1 ～ TIN12: для соединения с анодом зонда температуры; 

GND: для соединения с катодом зонда температуры;
A , B: шина связи, 2 порта –параллельное соединение, удобно соединение; 

GND1, +5V: анод и катод рабочего электропитания 5V, 2 порта –параллельное соединение, удобно соединение. 
4.6.2.3 Зонд датчика температуры TSP01
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Рис. 4-25 Шелкография TSP01


Анод соединяется с TIN1 ～ TIN12 многоцепной коробки сбора температуры MTSB01, катод соединяется с GND MTSB01. На правой стороне имеются двухстороннюю клейку 3M для наклеивания на поверхности измеряемой точки, на этой стороне датчик температуры выходит. 
4.6.3 Коробка блока распределения АС типа ACDB01

Контроль рабочего состояния 2-цепного и 3-фазного напряжения и 2-цепного контактора АС, через RS485 передать детектированную информацию главному монитору, и исполнить переключение по команде главного монитора, при отсутствии управления главного монитора, в соответствии с условиями внутренней установки автоматически переключить в цепь ввода. Предназначено для управления 2-цепным, 3-фазным и 4-проводынм вводом. 
Описание цоколя сигнала: 
U1A, U1B, U1C: ввод 1-цепного и трехфазного напряжения АС. 
U2A, U2B, U2C: ввод 2-цепного и трехфазного напряжения АС. 
N:
           Ввод нейтрального провода. 
COMM:
RS485 

12V+/GND:

Рабочее электропитание. 
IN1:  ввод величины выключателя 1-цепного контактора АС. 
IN2:  ввод величины выключателя 2-цепного контактора АС. 
4.6.4 Пробоотборная коробка DC типа DCSB01

Контроль выходного напряжения шире включения, выходного напряжения и тока шины контроля, аналогичных величин, как тока зарядки и разрядки батареи. Через RS48 передать детектированную информацию главному монитору. 
Одна пробоотборная коробка DC может измерить 5-цепное напряжение и 5-цепный ток. 
Описание цоколя сигнала: 

U1+ ~ U5+:
Ввод анода образца напряжения цепи1～5 DC. 
COM-:
Ввод общего катода образца напряжения цепи1～5 DC. 
IO1+ ~ IO5+:  Ввод анода распределителя тока. 
IO1- ~ IO5-:   Ввод катода распределителя тока. 
COMM:
  RS485. 
12V+/GND:
  Рабочее электропитание. 
Внимание
1. Необходимо использовать общий катод для напряжения DC образца; 

2. Необходимо последовательно соединить распределитель тока на провода катода всех шин. Можно выбрать ном. рабочее напряжение по ном. рабочему току, выходное напряжение 75mV. 

4.6.5 Блок сбора величины выключателя 


Блок сбора величины выключателя включает: реактивная коробка включения, активная коробка включения, плита индикаторной лампы блока фидеров; плита индикаторной лампы блока фидеров отвечает за сбор состояния выключателя фидеров, каждый блок имеет не более 11 каналов. 
4.6.5.1 Реактивная коробка включения типа PSIB01

Отобрать образцы 10 цепного сигнала реактивной величины выключателя, через RS485 передать главному монитору. 
Если требуется ввод более 10 цепного сигнала реактивной величины выключателя в контрольную систему, можно установить многие реактивные коробки включения PSIB01 для работы параллельного соединения. 
Описание цоколя сигнала: 

K01～K10: конец ввода контактов величины выключателя цепей 1～10. 
GNDA:
общий конец ввода контактов величины выключателя цепей 1～9.
GNDB:
общий конец ввода контактов величины выключателя цепей 10.
12V+/GND:

Рабочее электропитание. 

RXD/TXD: резервная клемма. 
COMM:
Порт для связи с главным монитором, применять метод RS485, тоже применять их для соединения с многими модулями одного и того же типа. 
4.6.5.2 Плита индикаторной лампы блока фидеров 

Наиболее собирать состояния выключателя 11 цепей, показать состояние включения и выключения лампами, вышестоящий компьютер через порт связи 485 получает состояние выключателя фидеров. Блок фидеров является стандартным для удобного применения и производства. 
4.6.6 Реактивная коробка выключения PSOB01/02 

Данный модуль через RS485 принимает команды из главного монитора, выводить 8-цепный нормально-открытый сигнал контакта реле, емкость контакта 120VAC/1A (или 24VDC/1A). PSOB02 может полностью заменить PSOB01, только повысить свойства. 
Описание цоколя сигнала: 
K1A/B～K8A/B: выходные клеммы величины выключателя цепей 1～8. 
12V+/GND:

Рабочее электропитание. 
COMM:
Порт для связи с главным монитором. 
4.6.7 Нагрузка разрядки 

В обслуживании группы аккумулятора в энергетической системе, кроме обычного управления образцом конечного направления, образцом напряжения одной батареи, равномерной и плавающей зарядкой группы аккумуляторов, еще периодически проводить испытание на разрядку DC группы аккумулятора (т.е. называется статической разрядкой), чтобы активизировать группу аккумуляторов, проверить емкость группы аккумуляторов. С целью проверки способности мгновенной разрядки большим током аккумулятора, еще следует периодически проводить испытание на мгновенную разрядку большим током аккумулятора (сокращенно называется динамической разрядкой), проверить внутреннее сопротивление каждой батареи, определить состояние характеристик одного аккумулятора. 
При разрядки постоянным током, обычно проводить непрерывную разрядку током 0.1C10, в процессе разрядки конечное напряжение группы аккумулятора постепенно снижается, поэтому при разрядке нагрузки сопротивления, ток тоже постепенно снижается, применить устройство разрядки постоянным током серии ZHCL Чжунхэн, можно осуществить функцию разрядки постоянным током в целом процессе аккумулятора. А нагрузка динамической разрядки серии ZHIL совместно применяется с устройством разрядки серии ZHCL, осуществить функцию динамической разрядки постоянным током аккумулятора. 
4.6.7.1 Особенности 


Устройство разрядки постоянным током применяет нагрузку PTC, нет краснения, безопасно и надежно, срок службы длинный; 

 Устройство разрядки постоянным током применяет проектирование многих модулей нагрузки параллельным соединением, емкость конфигурирована ловка; 

Устройство динамической разрядки характеризуется маленьким объемом, простой операцией, высокой надежностью; применяют двойную цепь защиты, можно обеспечить безопасную расцепку устройства, и защищать цепь от неправильной блокировки, эффективно избегать ошибочной операции пользователя, во избежание неправильного действия монитора; 


Можно конфигурировать нагрузку разрядки и пробоотборную коробку батареи по требованиям пользователя, чтобы осуществить контроль онлайн емкости и внутреннего сопротивления аккумуляторов онлайн;

4.6.7.2 Описание типа
ZH    □   □   □ — □





Например:ZHCL22020 обозначает нагрузку разрядки постоянным током 20А: входное напряжение 220V, выходной ток 20А; 
ZHIL110100 обозначает нагрузку динамической разрядки: входное напряжение 110V, выходной ток 100А.  

4.6.7.3 Конфигурация 
Нагрузка разрядки постоянным током обычно установлена по 0.1C10, нагрузка динамической разрядки обычно совместно применяется с нагрузкой разрядки постоянным током, по емкости аккумулятора выбирать соответствующую нагрузку динамической разрядки. 
4.6.7.4 Принцип работы
Нагрузка разрядки делится на нагрузку разрядки постоянным током и нагрузку динамической разрядки. 
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Рис. 4-26 Блок-схема принципа работы нагрузки разрядки
Вышеуказанный рис. –схема принципа работы нагрузки разрядки постоянным током и динамической разрядки системы DC, в том числе, часть в пунктирной раме показана схема принципа работы нагрузки динамической разрядки. При нормальном случае, прерыватель измерения разрядки S1 находится в состоянии выключения, при прямом включении прерывателя S1, включить нагрузку разрядки постоянным током, поэтому система входит в состояние разрядки постоянным током. При необходимости динамической разрядки, следует сначала оперировать контрольным устройством, контроль дает сигнал о динамической разрядке, срабатывание внутренней части устройства разрядки постоянным током, включить нагрузку динамической разрядки, замыкать прерыватель S1, сигнал состояния №1 и №2 передаются в контрольное устройство, через установленное время задержки, проводить расцепку прерывателя S1, если не плучилось, то контрольное устройство дает сигнал о расцепке до детектирования нормальной расцепки S1. 
Следует отметить, что в процессе разрядки постоянным током, запрещается операция динамической разрядки через контроль во избежание неисправности промежуточного реле, что приводит к зажиганию от срабатывания переключения. 
4.6.7.5 Габаритные размеры и соединительные клеммы 
● Габаритные размеры нагрузки разрядки постоянным током как показаны в нижеследующем рис.:
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Рис. 4-32  Габаритные размеры нагрузки разрядки постоянным током

● Габаритные размеры нагрузки динамической разрядки: 
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动态放电负载（Нагрузка динамической разрядки）
Рис. 4-33  Габаритные размеры нагрузки динамической разрядки 

● Соединительная клемма разрядки постоянным током 
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Рис. 4-34 Соединительная клемма нагрузки разрядки постоянным током 
4.6.7.6 Инструкция по операции  

4.6.7.6.1 Подготовка к разрядке 

Соединить регулированную нагрузку разрядки с системой (внимание: правильно соединить анод и катод), проверить нормальность нагрузки. Проверить соединительную линию на наличие короткого замыкания или короткого замыкания, прочность соединения соединительной клеммы, правильно соединить контрольный провод и провод основной мощности по электрической марке устройства. 
4.6.7.6.2 Измерение разрядки 


● Измерение разрядки постоянным током (динамическая разрядка) 

При нормальном случае, воздушный выключатель разрядки находится в состоянии выключения, при разрядке постоянным током, прямо замыкать воздушный выключатель разрядки, система находится в состоянии зарядки («равномерная зарядка» или «плавающая зарядка»), превращает в состояние «измерение», когда система отвечает требованиям к остановке разрядки (как: недонапряжение батареи, истечение времени разрядки, прекращение электропитания АС и т.д.), главный монитор дает сигнал контакта, расцепить воздушный выключатель батареи, окончить данную разрядку, на главном интерфейсе можно увидеть изменение от «измерения» до «плавающей зарядки». Если имеются 2 группы батареи, еще можно увидеть соответствующую запись о разрядке 2 групп батареи, метод операции одинаков с операцией разрядки 1 группы. 
 ● Измерение динамической разрядки 
При нормальном случае, воздушный выключатель разрядки находится в состоянии выключения, при динамической разрядке, сначала пускать команду динамической зарядки на мониторе, монитор дает подсказ информации о включении, потом включить воздушный выключатель разрядки, при этом целая система входит в состояние динамической разрядки. Через установленное время задержки, реле времени дает сигнал о расцепке, выключить воздушный выключатель разрядки, окончить метод динамической разрядки, если после задержки 1S, контрольное устройство детектирует информацию о не расцепке воздушного выключателя разрядки, то контрольное устройство автоматически дает сигнал о расцепке до детектирования правильного сигнала о расцепке. 
Внимание
Строго запрещается вход в метод динамической разрядки под методом разрядки постоянным током!

4.6.7.6.3 Внимание при измерении разрядки
● При входе в измерение разрядки, на“неисправность системы”показывается сигнализация, чтобы напомнить работникам о входе батареи в измерение разрядки, в процессе разрядки, только происходит сигнализация о неисправности недонапряжения любого из напряжения одной батареи и конечного напряжения батареи, измерение разрядки остановится, одновременно в “неисправность системы” записать конкретные неисправности, при этом следует выяснить причины во избежание повреждения батареи. Когда фактическое время разрядки достигает установленного времени, тоже окончить измерение разрядки, при этом, нормально    закончить измерение разрядки, в “неисправность системы” не дается сигнализация. 
● Запрещается обратное соединение с полярностью входного провода электропитания нагрузки, при наличии обратного соединения, необходимо сразу изменить, потом  можно проводить измерение разрядки; 

● Необходимо сохранить нагрузку разрядки в месте с хорошей вентиляцией; 

● Интервал времени 2 раза разрядки не меньше 5 минут; 

● При начале измерения разрядки, запрещается произвольное изменение установки в главном мониторе во избежание аварии от неправильного срабатывания; 

● После окончания разрядки, поставить воздушный выключатель в состоянии расцепки в положение выключения, во избежание ненормального проведения следующей разрядки. 
Часть 5 Расположение в плане и соединительные клеммы

Система силового электропитания DC серии ZHDCS делится на 3 типа: интегральная система, системаⅠразборного экрана, системаⅡразборного экрана. По разным конфигурациям, количество шкафов тоже разное. 
5.1 Расположение шкафа 

5.1.1 Шкаф интеграции 
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Рис. 5-1 Расположение шкафа интеграции

В шкафу интеграции все элементы силового электропитания DC, как модуль зарядки, контрольная система, выключатель фидеров и группа батареи расположены в одном шкафу. 
5.1.2 Шкаф зарядки и фидеров 
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Рис. 5-2 План расположения шкафа зарядки и фидеров

В шкафу зарядки и фидеров включая устройство плавающей зарядки из 2-цепного ввода АС, модуля зарядки и контрольной системы силового электропитания DC и часть фидеров из выключателя фидеров на всех цепях.  
В шкафу зарядки и фидеров, можно установить шину и устройство обходной проверки изоляции ответвления фидеров по требованиям пользователя. 

5.1.3 Шкаф зарядки и шкаф фидеров
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  Рис. 5-3 План расположения шкафа зарядки и шкафа фидеров

С увеличением выходной емкости тока силового электропитания DC, увеличить емкость группы батареи, количество модулей зарядки тоже увеличивается, что количество выключателей фидеров на каждой цепи и емкость тока тоже увеличивается, модуль зарядки и контрольная система отдельно образует шкаф зарядки, а выключатель фидеров на каждой цепи тоже отдельно образует шкаф фидеров. 
5.1.4 Шкаф зарядки и фидеров и шкаф зарядки из контрольной системы ZHM02-2
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Рис. 5-4 План расположения шкафа ZHM02-2 главного монитора с сенсорным экраном
В рис. 5-4, в левом рис. в шкафу зарядки и фидеров оборудовано 4 модулями зарядки естественного охлаждения ZHR22010-3(220V/10A); в правом рис. в шкафу зарядки оборудовано 6 модулями зарядки ZHR22020(220V/20A). В шкафах 2 вида применить контрольную систему с сенсорным экраном ZHM02-2. 
5.2 Соединительные клеммы    

Все соединительные проводы соединяются с соединительными клеммами на 2 сторонах за шкафом. 

В шкафу интеграции только установить внешние соединительные клеммы для клиентов, но в системе разборного экранаⅠи системе разборного экранаⅡшкаф зарядки и фидеров, шкаф зарядки, шкаф фидеров и шкаф батареи, кроме внешних соединительных клемм для клиентов, еще есть соединительные проводы между шкафами. 
Соединительные проводы делятся на 2 части: 

1. Внешние соединительные проводы клиента 

Соединительные клеммы, соединенные клиентом, делятся на ввод АС, вывод DC, выход сигнала (сухой контакт неисправности и порт связи). 
Часть АС соединяется с 2-цепным переменным током, часть DC выводит выход шины выключения и выход шины контроля с разной емкость тока на каждой цепи. Для системы силового электропитания DC, интегрированные шину включения и шину контроля, то не делится на выход шины включения и шины контроля. 
2. Соединительные проводы между шкафами 

Соединительные проводы между шкафами в основном делятся разные сигнальные проводы на основной монитор и выход шины включения: 

Шкаф фидеров→шкаф зарядки
Сигнальные проводы аналоговой величины напряжения шины включения (шины контроля), аналоговой величины тока зарядки и разрядки батареи, величины выключателя фидеров в разных цепях. 
При применении основного монитора ZHM02-2, вышеуказанные сигналы обработаны пробоотборной коробкой типа В ближайшем месте, поэтому только 1 провод связи RS485 соединяется с основным монитором шкафа зарядки. 
Шкаф батареи→шкаф зарядки (или шкаф зарядки и фидеров) 

Сигнальные проводы образца обходной проверки напряжения каждой батареи группы аккумуляторов. 
При применении пробоотборной коробкой серии BVSB, вышеуказанные сигналы обработаны пробоотборной коробкой серии BVSB  в ближайшем месте, поэтому только 1 пара проводов связи RS485 соединяется с основным монитором шкафа зарядки (или шкафа зарядки и фидеров).
Выходной провод шины: 

Соединительные проводы шины анода и катода между шкафом фидеров и шкафом зарядки, а также между шкафом батареи и шкафом зарядки (или шкафом  зарядки и фидеров).Эта пара кабелей соединяют устройство плавающей зарядки силового электропитания DC с группой аккумуляторов и частью фидеров. 
Внимание
Соединительные кабели шины выбирают подходящее сечение провода в соответствии с током фактического течения. В противном случае, тонкое сечение кабеля приводит к нагреву и аварии. 

5.2.1 Шкаф интеграции 
Как показан вид сзади шкафа интеграции в рис. 5-5. На левой верхней стороне – клемма входа АС, для соединения АС 2 цепи, на правой стороне –клемма выхода DC, для вывода выхода выключателя включения, выхода контрольного выключателя (можно см. рис. 5-7). 
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Рис. 5-7 Справка конкретного примера расположения сигналов клеммы вывода АС и клеммы вывода DC. Для шкафа с разной конфигурацией, их расположение клемм тоже немножко отличается. 
5.2.2 Шкаф зарядки и фидеров 
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ис. 5-6 Вид сзади шкафа зарядки и фидеров, клемма ввода АС и клемма вывода сигнала на левой стороне за шкафом зарядки и фидеров, клемма вывода DC на правой стороне сзади шкафа. 
Расположение клеммы ввода АС и клеммы вывода DC см. Рис. 5-7. клемма вывода сигнала шкафа зарядки и фидеров применяется для вывода сухого контакта неисправности силового электропитания DC, их расположение см. следующий рис. 5-8. 
Внимание
Ввиду большего количества клемм вывода шкафа зарядки и фидеров, пространство занятия большое, в шкафу вытесняется. В соответствии с обычным состоянием соединения применения обычного клиента, не выводить клеммы сухого контакта неисправности шкафа зарядки и фидеров. Можно установить данную клемму по требованиям клиента. При необходимости клиента, указать требуемые клеммы вывода сигнала. 
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В рис. 5-7 клеммы вывода DC X2, X3 – вывод мигания цепи 1, вывод контрольного выключателя цепи 4, вывод выключателя включения цепи 3. 
В рис., K1+ --анод выходного напряжения контрольного выключателя цепи 1, K1-катод выходного напряжения контрольного выключателя цепи 1. Также, H1+ --анод выходного напряжения выключателя включения цепи 1, H1- катод выходного напряжения выключателя включения цепи 1. Другие аналогичны. 
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Рис. 5-8 Справка расположения клеммы вывода сигнала
充馈屏(Шкаф зарядки и фидеров)
Каждая пара сухим контактов неисправности выходной клеммы сигнала состоит из общей точки (COM), нормально-открытой точки (NO), нормально-закрытой точки (NC), например: п.п. 1, 2, 3 образуют сухие контакты неисправности системы. 
5.2.3 Шкаф зарядки и шкаф фидеров
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Рис. 5-9 Вид сзади шкафа зарядки и шкафа фидеров 

На левой стороне сзади шкафа зарядки –клемма ввода АС (см. рис. 5-7), на правой стороне соединительные проводы между шкафами –клемма ввода величины выключателя соединяется с клеммой вывода величины выключателя на левой стороне сзади шкафа фидеров. 
На правой стороне сзади шкафа фидеров –клемма вывода DC и клемма вывода сигнала. Расположение клеммы вывода DC см. рис. 5-7, клемма вывода сигнала (сухой контакт неисправности) см. рис. 5-8. 
Клеммы ввода/вывода величины выключателя изложены в следующем рис. 5-10. Если количество выключателя фидеров шкафа фидеров разные, сигнальные проводы клеммы вывода величины выключателя тоже увеличиваются (или уменьшаются). 
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В вышеуказанном рис. сигнал величины выключателя –выключатель включения цепи 10 и выключатель контроля цепи 24. COM –общая клемма сигнала величины выключателя каждой цепи, K1 –выключатель контроля цепи 1, H1 –выключатель включения цепи 1. При автоматическом выключении выключателя, его соответственный сигнал величины выключателя – «низкий». При других случаях, величина выключателя «высокий».

Часть 6 Установка и наладка
6.1 Установка системы 

Шаги установки системы: 
●Проверка распаковкой 

●Установка шкафа
●Расположение батареи на полке
●Установка модуля зарядки
●Соединительные проводы между шкафами 

●Соединение электропитания АС. 

6.1.1 Проверка распаковкой 

При отгрузке упаковки шкафа системы силового электропитания DC серии ZHDCS, обычно имеет коробку принадлежностей, внутри нее имеется упаковочный лист. 
После распаковки, по упаковочному листу, проверить полноту элементов. При недостатке, немедленно связывайте с отделом по услугам нашей компании. 
6.1.2 Установка шкафа 

Установочные размеры нижней поверхности шкафа как показаны в рис. 6-1: 
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Рис. 6-1 Упаковочная схема дна шкафа 

В вышеуказанном рис. центральное расстояние отверстия установочных отверстий фундаментных болтов при глубине 600мм машинного шкафа (ШхГ): 646мм×519мм. 
Установочные отверстия 4 фундаментных болтов (направление налево и направо) длинные отверстия 14мм×30мм. 
Конкретные шаги установки шкафа показаны ниже:
● По плану расположения шкафа, снять боковые плиты шкафа между шкафами, оставить предельно крайние боковые плиты на 2 сторонах; 

● Расположение шкафа на нужное положение, укрепить часть между боками шкафов болтами; 

● Укрепить все шкафы болтами на швеллерах, тоже можно прямо сварить на швеллерах, до укрепления шкафа следует регулировать наклонность меньше 5 градусов; 

● Установка пылезащитного колпака и бровки на вершине шкафа, требуется аккуратность всех бровок с поверхностью шкафа; 

Внимание
Площадка установки системы следует иметь меры влагостойкости и вибростйкости, перекрытие должно иметь достаточную несущую способность; до и после шкафа следует иметь рабочее пространство не меньше 1M
    Повозка всех шкафов выполняется по вертикальному состоянию, предотвращать повреждение покрытия поверхности шкафа; можно использовать гидравлическую подвеску для перевозки, тоже можно использовать кольца на вершине шкафа. (каждый шкаф: 4шт.; на 4 углах вершины шкафа оставить 4 упаковочного отверстия кольца, только взвинтить кольца, то можно проводить работы по подъему). 
6.1.3 Расположение батареи на полке 

До расположения батареи на полке, следует проверить нормальность конечного напряжения каждой батареи авометром, при наличии аномалии, следует проводить активизацию батареи или прямо связывайте с поставщиком для замены. 
Конкретные шаги расположения батареи на полке показаны ниже: 

● По плану расположения внутри шкафа батареи расположить все батареи на полку на нужное место; 
● По соединительной схеме батареи соединить все батареи кабелями завода-изготовителя; 

● Если система имеет функцию обходной проверки батареи, по чертежу соединить сигнальные проводы образца всех батарей; 

● Укрепить все соединительные болты; 

● Наклеить ярлыки номера каждого аккумулятора. 

Внимание
1. До установки батареи уже находится в полном состоянии, короткое замыкание приводит к необратимому повреждению; 

2. При соединении батареи, строго запрещается обратное соединение полярности или замыкание цепи; 

3. Следует применить подходящие меры изоляции установочных инструментов батареи. 

6.1.4 Соединительные проводы между шкафами 
При отгрузке с завода, уже соединить все внутренние проводы внутри шкафа, на месте соединительные проводы в основном имеют в виду соединительные проводы между шкафами, соединительный провод включает соединение шины мощности между шкафами, соединение сигнальных проводов дистанционного сигнала и соединение проводов связи RS485, при отгрузке уже соединить все соединительные кабели, на месте только соединить их по чертежу. (пока не соединить проводы ввода АС 2-цепной городского электросети.). 
Внимание
1.Запрещается обратное соединение полярности соединительных проводов с требованием полярности; 

2. До соединения шины батареи, сначала следует выдергивать предохранитель цепи батареи. 
6.1.5 Установка модуля зарядки
Взять модули зарядки из пластмассового пакета упаковки, вложить в соответствующее положение в шкафу. 
При установке модуля, медленно втолкнуть модуль, нацелить на положение, обратить внимание на исправность контакта розетки модуля с гнездом на шкафу. Укрепить модуль, взвинтить верхний и нижний 2 винта ориентации на передней панели. При взвинчивании винта, расположить модуль аккуратно без наклонения, между модулями нет большого зазора или взаимного перекрытия. 
Для интеллектуального модуля зарядки, до установки модуля зарядки, сначала проверить правильность установки адреса DL210SW или DL210SW1 на задней панели рамы вставки шкафа. Установка адреса см. табл. 3-8, 3-10, 3-11 в части 3. 
Внимание
Ввиду применения интегрального проектирования горячей вставки и выдергивания модуля зарядки, если соединение между розеткой электропитания и шкафом неправильное, что приводит к аномалии функции модуля. 

6.1.6 Соединение электропитания АС 
Конкретные шаги соединения электропитания АС показаны ниже: 

6.1.6.1 Проверить правильность соединения в шкафу и между шкафами, включая следующие: 

a) Согласно соединительной клеммной схеме, внимательно проверить правильность соединения между шкафами, надежность соединения. 
b) Проверить крепость и нахождение на нужное место соединительных клемм модуля зарядки и соединительных проводов машин связи.  
c) Обеспечить надежность экранированного заземления системы электропитания. 
d) Полярность 2 выводов группы аккумулятора одинакова с полярностью «анода и катода» шины. 
e) Срабатывание всех выключателей без включения. 
f) Проверка АС и DC: 
Замыкать все прерыватели в цепи ввода АС и цепи вывода DC на шкафу (не вставить предохранитель батареи), проверить наличие короткого замыкания между клеммами ввода АС и анодом и катодом шины DC авометром. 
Внимание
При наличии условий, следует просить другого инженера для проверки соединения, можно избегать простой ошибки при соединении и проверки одним и тем же человеком. До включения, необходимо проверить наличие короткого замыкания между фазными проводами ввода АС и шинами вывода DC. При наличии короткого замыкания, не только приводит к повреждению данной системы электропитания, но и влиянию на нормальную работу другого оборудования. 

6.1.6.2 Соединение провода электропитания АС 
Выключить все прерыватели на шкафу, отключить рубильники или прерыватели на стороне ввода АС в двойной цепи или одной цепи, соединить 2-цепи АС с соответствующей соединительной клеммой в шкафу 4-жильным кабелем, соединить болты заземления всех шкафов зеленным и желтым проводом на клеммах заземления. 
После окончания соединения провода электропитания АС, входить в шаги «наладки системы». 
6.2 Наладка системы

Шаги наладки системы: 

● Конфигурация параметров главного монитора 

 ● Соединение группы батареи
●
Измерение функции 

6.2.1 Конфигурация параметров 

Соединить переменный ток, контрольная система начинает работать, дисплей светит, появляется информация подсказа. 
Внимание
При этом, может быть, подсказать неисправность системы, относится к нормальному явлению. 

Начинается контроль конфигурации параметров контрольной системы. В соответствии с содержанием в приложении 2 «Таблица установки параметров контрольной системы» конфигурировать конкретные параметры данной системы электропитания, метод установки см. Контрольная система в части 4. 
При обычном случае, система электропитания серии ZHDCS уже установлена по рекомендуемым значениям в данной таблице при отгрузке с завода. При конкретном случае, наличие разных значений установки, то после операции, следует указать их на графе «фактического значения» в соответствующем месте в данной таблице для поиска. 
6.2.2 Соединение группы батареи 

После окончания конфигурации параметров, проверить напряжение на 2 концах группы батареи и подсказанное напряжение шины включения в экране монитора. Если разница между напряжением шины включения и напряжением группы батареи, то регулировать напряжение шины включения с помощью установки контролируемых параметров равномерной/плавающей зарядки, чтобы обеспечить соответствие с напряжением группы батареи. 
Потом отключить электропитание АС, вставить предохранитель цепи батареи. 
Внимание
При обычном случае, до соединения группы батареи, каждая батарея находится в состоянии полной зарядки, поэтому не появляется разница между напряжением шины включения и напряжением группы батареи. 

Но если до соединения группы батареи, время хранение длительное, батарея находится в состоянии недонапряжения; или какая-то батарея появляется вопрос, то напряжение шины включения значительно выше напряжения группы батареи. Во избежание удара мгновенным большим током, требуется проверка наличия разницы напряжения между ними при соединении группы батареи. 

При наличии разницы напряжения, то после соединения группы батареи и повторного включения АС, снова установить параметры напряжения равномерной зарядки/плавающей зарядки, чтобы восстановить их нормальное значение установки. 

Еще раз включить переменный ток. И поштучно включать выходной прерыватель, проверить нормальность индикаторной лампы и напряжения соответствующей клеммы вывода; следует обеспечить нормальность всех параметров, показанных в меню реальной информации системы. 
6.2.3 Измерение функции 
Внимание
Уже прошли нижеуказанные измерения функции при отгрузке с завода. На площадке применения, следует проводить по конкретным требованиям потребителя. 

6.2.3.1 Измерение переключения 2 цепи АС 
   Выключить ввод АС цепи 1, через несколько секунд система автоматически переключается в цепь 2 АС. Восстановить электропитание цепи 1, через несколько секунд система автоматически переключается в электроснабжение цепи 1. 
6.2.3.2 Измерение понизительной кремниевой цепи; 

Повернуть ручку операции кремниевой цепи, чтобы находится в автоматическом состоянии, то можно стабилизировать напряжение шины контроля в диапазоне вывода понизительной кремниевой цепи. 
Установить контрольные параметры, чтобы система электропитания работала в равномерной и плавающей зарядке, изменяется с изменением напряжения шины включения, контролировать неизменение напряжения шины включения. 
Повернуть ручку операции кремниевой цепи, находится в состоянии ручной регулировки: при ручной регулировке, регулировать степень 1 ручки, то контролировать изменение напряжения шины на 1 ступень (обычно 7В). 
Внимание
После окончания измерения, следует снова регулировать параметры под контролем в исходное значение, нижеследующие пункты измерения одинаковы. 

6.2.3.3 Измерение разрядки группы батареи 
Если первый раз использовать группу батареи, или требуется фактическое измерение емкости группы батареи, то следует проводить испытание на зарядку и разрядку емкости группы батареи. Сначала полно зарядить группу батареи, потом разрядить мини. значение напряжения батареи (обычно разрядка по 0.1C напряжения), потом еще полно зарядить группу батареи; еще циркулировать. 
Обычно, 1 целый процесс испытания на зарядку и разрядку больше 24ч. 
6.2.3.4 Измерение значения образца напряжения батареи: 

Проверить нормальность значения отбора одной батареи: если первый раз использовать батарею, следует проводить испытание на зарядку и разрядку, чтобы стабилизировать их. После стабилизации напряжение каждой батареи не имеет большей разницы, в противном случае, следует выбрать батареи с аномальным напряжением. 
6.2.3.5 Функция управления зарядкой группы батареи –измерение ограничения тока: 
Отключить ввод 2 цепи АС, проверить состояние разрядки. Главный монитор будет показывать состояние разрядки, и показывает величину тока разрядки. 
Через определенное время разрядки. Снова запускать электропитание АС, при этом можно проверить нормальность функции ограничения тока системы. Потому что через определенное время разрядки, существует определенный убыток емкости батареи, после включения АС система будет в состоянии равномерной зарядки, поэтому ток зарядки изменяется больше. При нормальности работает в состоянии DC. Если ток не достигает значения ограничения тока, то можно продолжительно зарядить батарею, тоже можно добавить нагрузку в конце батареи, потом проводить измерение. 
6.2.3.6 Функция управления зарядкой группы батареи –измерение функции равномерной/ плавающей зарядки: 
Ручная равномерная/ плавающая зарядка: при любом состоянии, можно использовать функцию установки контроля, принудительно переводить в состояние равномерной зарядки (или плавающей зарядки). Но при нахождении в полном состоянии зарядки, хотя вручную переводить в равномерную зарядку, тоже сразу уходить из равномерной зарядки, переводить в состояние плавающей зарядки; то же, при убытке емкости батареи, хотя вручную переводить в плавающую зарядку, тоже сразу уходить из плавающей зарядки, переводить в состояние равномерной зарядки. 
6.2.3.7 Измерение защиты экрана: 
    При отсутствии операции нажатия кнопки, через примерно 5 минут (можно установить ZHM05), лампа темни жидкокристаллического экрана главного монитора автоматически погаснет. Потом нажать любую кнопку, лампа темни жидкокристаллического экрана автоматически погаснет. 
6.2.3.8 Сигнализация об ответвлении измерения изоляции  

Параллельно соединить 1 сопротивление между концом выхода какого-то ответвления  и землей (корпусом машинного шкафа), величина сопротивления устанавливается по фактическому порогу сигнализации. Прибор контроля изоляции должен детектировать неисправность снижения изоляции шины, одновременно входить в состояние обходной проверки ответвления, измерить номер ответвления, и подать информацию о сигнализации главному монитору. Можно проверить соответствие информации сигнализации фактическому состоянию. 
6.2.3.9 Измерение цепи мигания    

Для удобного соединения потребителем, на выходном конце контрольной цепи система электропитания представляет 1 цепь сигнального провода мигания. Выключатель выхода цепи мигания устанавливается на левой стороне цепи 1 ряда выходных выключателей шины контроля. 
При нормальном случае, включить выключатель выхода мигания, указатель мигания не горит; при нажатии кнопки вспомогательного контакта выключателя мигания, указатель мигания мигает, и можно слушать звук замыкания и выключения реле мигания. Значит, что сигнал мигания нормальный. После ослабления руки, мигание погаснет. 
6.2.3.10 Испытание на моделирование выключения выключателя     

Только нажать на кнопку вспомогательного контакта выключателя мигания несколько секунд, главный монитор подает звук сигнализации, и на дисплее подсказать адрес выключения контрольной шины (или шина включения). После ослабления руки, автоматически восстановить вспомогательный контакт в исходное положение, сигнализация главного монитора погаснет. 
6.2.3.11 Измерение сигнализационной лампы: 
Не смотря на происхождение какой-то неисправности, желтая сигнализационная лампа горит, после устранения неисправности, желтая сигнализационная лампа автоматически погаснет. Можно проводить измерение в вышеуказанном испытании на моделирование выключения выключателя. 
6.2.3.12 Сигнализация при неисправности перенапряжения и недонапряжения вывода DC 

Имитировать перенапряжение и недонапряжение вывода DC, система проводит сигнализацию при соответствующей неисправности; 

Внимание
После окончания испытания, следует восстановить все параметры в первичное значение установки по уполномочию.  

После выполнения наладки системы, до ухода с площадки, заполнить «Таблицу конфигурации системы» в приложении 1, заполнить соответствующую информации продукции, сохранить для поиска. 
6.3 Внимания при установке и наладке 
● Все работы по установке и наладке должны быть выполнены электротехниками с цензом поста. 
● Категория напряжения высока, до соединения вводов электропитания АС необходимо выключить электропитания ввода. При любом случае, следует обеспечить отсутствие короткого замыкания прута шины вывода DC и другого прута шины, в противном случае приводит к короткому замыканию группы батареи, вызывать серьезную аварию. 
● Запрещается обратное соединение полярности анода и катода; запрещается неправильное соединение фазового провода и нулевого провода АС. 
● Строго запрещается соединение и снятие провода под напряжением и нагрузкой, в противном случае приводит к зажиганию контакта. 
● В работе системы электропитания, если требуется добавка нагрузки или группы батареи, следует заранее выключить выключатель или предохранитель соответствующего ответвления. После соединения провода, потом включить выключатель или вставить предохранитель. 
● При сигнализации о перенапряжении и недонапряжении, следует немедленно выяснить причины, устранить неисправность, чтобы обеспечить безопасную эксплуатацию и нормальное электроснабжение оборудования. 
Часть 7 Обычная эксплуатация и обслуживание 

Для шкафа электропитания DC после окончания установки и наладки, следует проводить обычное обслуживание оборудования, частота обслуживания определяется по конкретному условию эксплуатации. 
7.1 Основные пункты обычного обслуживания 

Основные пункты обычного обслуживания включают: проверку окружающей среды, проверку рабочего состояния и замену частей с неисправностью и т.д.. 
7.1.1 Проверка рабочей окружающей среды 

Рабочая окружающая среда включает температуру, относительную влажность, чистоту и электростатические помехи и т.д.. 

Температура: температура окружающей среды связывается с полезным сроком службы и надежностью стабильности эксплуатации системы электропитания; длительная высокотемпературная работа приводит к значительному снижению срока службы эксплуатации системы, одновременно, к значительному снижению характеристик элементов воздушного выключателя вывода DC. 
Относительная влажность: относительная влажность влияет на изоляцию и свойства защиты системы. Большая влажность прямо приводит к снижению сопротивления изоляции, одновременно длительная большая относительная влажность приводит к коррозии проводов и элементов, а также повреждению состояния нормальной работы системы. 
Чистота: пыль в воздухе на поверхности элементов значительно влияет на свойства теплоотвода элементов, одновременно пыль имеет коррозию к элементам. 
Электростатические помехи: электростатические помехи могут влиять на нормальную работу системы, а также повредить чип в системе. 
7.1.2 Рабочее состояние 
Проверяемое рабочее состояние включает: состояние ввода АС, элементы вывода DC и модуля зарядки, контрольной системы для поиска информации о сигнализации главного монитора, включая информации о реальной сигнализации и исторической сигнализации. 
7.1.3 Замена элементов 

В соответствии с реальным подсказом неисправности, заменить элементы с неисправностью. Для необслуживаемой подстанции и КТП, в работе обычного обслуживания, следует учесть следующие: 
● В корпусе машины температура, влажность, чистота и огнетушитель отвечает требованиям. Подстанция обычно является закрытой конструкцией здания, обеспечить хорошую способность защиты от стихийных бедствий; поэтом летом, температура в комнате составляет 50℃～60℃,это очень неблагоприятно для срока службы работы обычного необслуживаемого свинцовокислого аккумулятора, рекомендуется установить кондиционеры для снижения температуры в этой окружающей среде работы. 
● В необслуживаемой подстанции необходимо установить дальнюю контрольную систему, оборудование имеет функции дистанционной регулировки, дистанционного измерения, дистанционного сигнала и дистанционного управления. При проверке пунктов обслуживания выше шкафа электропитания DC, можно рационально снизить частоту обычной проверки и обслуживания, но следует периодически проводить обходную проверку и обслуживание подстанции. 
7.2 Периодическое обслуживание 

Каждый год проводить необходимое обслуживание и проверку данной системы. 

Проводить необходимую проверку всех фидеров DC. Проверить и измерить 2 цепи переключения АС. Проводить испытание устройства мигания. При наличии условий можно имитировать устройство сигнализации изоляции контроля неисправности заземления изоляции. 
Испытание на разрядку батареи:
Добавить нагрузку разрядки для разрядки аккумулятора. Поэтом выключить нагрузку, потом зарядить аккумулятор, чтобы активизировать батарею. 
В целом процессе разрядки обеспечить автоматический постоянный ток, автоматически записать емкость разрядки батареи до мини. напряжения (можно установить) и остановить. 
7.3 Устранение обычных неисправностей 

В данном разделе в соответствии с составом системы или элементами системы изложить процесс и метод обработки неисправности, в данном разделе изложенные неисправности не влияют на безопасную работу системы. 
Если влиять на безопасность работы системы, следует немедленно просить отдел по техобслуживанию нашей компании за помощь. 
7.3.1 Невозможно измерить напряжение АС  

A Явление: ввод АС нормальный, в главном мониторе показывает: напряжение АС равно 0. 
( Процесс анализа и обработки: 
(1) Проверить надежность соединения пробоотборной коробки с пробоотборным проводом АС, особенно обратить внимание на соединение нулевого провода АС. 
(2) Нормальность рабочего электропитания пробоотборной коробки, можно снова вставить и выдергивать соединительные проводы между главными мониторами. 
(3)После вышеуказанной обработки, еще существует неисправность, связывайте с нашей компанией для решения. 
7.3.2 Переключение контактора АС не нормально 

A Явление: при переключении контактора АС в цепи 1 и цепи 2, работа ненормальна. 
( Процесс анализа и обработки: 

(1) Проверить нормальность соединительных проводов между контактором АС и пробоотборной коробкой, при наличии ослабления и ошибки, изменить или укрепить соединение. 
(2)
Проверить нормальность работы вспомогательных элементов контакторов АС, в противном случае, заменить вспомогательный контакт. 
(3)
После вышеуказанной обработки, еще существует неисправность, связывайте с нашей компанией для решения. 
7.3.3 Невозможно включить воздушный выключатель ввода АС 

A Явление: включить выключатель АС, автоматически выключить. 
( Процесс анализа и обработки: 

(1)
Проверить существование короткого замыкания цепи АС или внутри модуля системы, при наличии следует устранить неисправности короткого замыкания. 
(2)
Проверить повреждение воздушного выключателя АС, при наличии, следует заменить воздушный выключатель. 
7.3.4  Измерение аналоговой величины не точно 

A Явление: аналоговая величина в главном мониторе сильно отклоняется от фактического значения. 
Внимание
Аналоговые величины включают напряжение и ток шины включения и шины контроля, ток батареи и напряжение АС. 

(Процесс анализа и обработки: 
Проверить правильность и надежность соединения проботборного провода, соответствующего аналоговой величине. 
В нимание
Вышеуказанные параметры обычно поправлены при отгрузке с завода, обычно не легко изменяются. 

7.3.5  Система не выравнивает ток 

A Явление: выход тока между модулями не равномерный, серьезно превышает нормы выравнивания тока. 
( Процесс анализа и обработки: 

Проверить проводы выравнивания между модулями, обмен положениями модуля, если не получилось, то заменить модуль с серьезным отсутствие выравнивания тока. 
7.3.6 Плавающая зарядка системы не переводит в равномерную зарядку 

A Явление: при плавающей зарядке ток сильный, невозможно переводить в равномерную зарядку. 

( Процесс анализа и обработки: 

Оперировать главный монитор и входить в меню【установка системы】, изменить значение“пуск равномерной зарядки” . Значение“пуск равномерной зарядки” обычно установлено в 90% предела зарядки, если установлено в большое, значительно приводит к невозможности перехода в равномерную зарядку. 
7.3.7
Равномерная зарядка системы не переводит в плавающую зарядку 

A Явление: при равномерной зарядке, невозможно переводить в плавающую зарядку.
( Процесс анализа и обработки: 

(1)Оперировать главный монитор и входить в меню【установка системы】. 

(2)
Поиск значения“пуск плавающей зарядки” , если данное значение маленькое, система трудно уходит из равномерной зарядки. Установить правильное рациональное значение, обычно составляет 0.01C10~0.02C10. 
(3)
Поиск значения“задержка равномерной зарядки”, ток зарядки меньше значения“пуск плавающей зарядки”, через время“задержка равномерной зарядки” , переводить в плавающую зарядку. Если данное значение большое, система может длительно находится в равномерной зарядке. Установить правильное рациональное значение, обычно 3 часа. 
(4)
Поиск значения“предел времени равномерной зарядки” , данное значение обозначает макс. Возможное время равномерной зарядки, если данное значение большое, может приводить к трудному переводу системы в плавающую зарядку. Установить правильное рациональное значение, обычно 10-24 часа.
7.3.8 Перерыв связи отдельных модулей 

A Явление: главный монитор дает сигнализацию о“неисправности связи модуля xx” , невозможно контролировать этот модуль. 
( Процесс анализа и обработки: 

(1)
Проверить правильность установки выключателя кодов адреса на спинке модуля, при неправильности, установить правильный адрес. 
(2)
Проверить плотность соединения между модулем и задней панелью, вставки на нужное место, вставить модуля на нужное место. 
Часть 8 Защита безопасности, упаковка, транспортировка и хранение 

8.1 Защита безопасности 

8.1.1 Шкаф системы силового электропитания DC серии ZHDCS работает под AC380V, имеет опасность к жизни людей. Строго запрещается соединение под напряжением, строго запрещается трогание обнаруженную медную шину под напряжением. 
8.1.2 Машинный шкаф имеет хорошее заземление для защиты нормальной работы системы и безопасности личности. 
8.1.3 Следует принять меры защиты от попадания маленьких животных в машинный корпус электропитания. 
8.2 Упаковка, транспортировка и хранение 

8.2.1 Модули компании Чжунхэн при отгрузке упакованы отдельно, применять картонный ящик с пенной прокладкой, и предусмотреть влагостойкий осушитель в ящике. Контрольный продукт уже устанавливается в шкафу системы. Шкаф системы упакован в деревянном ящике с пенной прокладкой, задняя сторона направляется внизу. В транспортировке, следует покрыть брезентом во избежание попадания дождя. Запрещается сильная вибрация, удар, качение, кантовать; при перевозке и погрузке, вертикальное отклонение не более 30 градусов. 
8.2.2 В период хранения модуля, шкафа системы, следует хранить в сухом и вентиляционном месте, старого запрещается хранение в открытом месте, следует хранить их в складе без коррозионного и взрывоопасного газа. 
8.2.3 В процессе хранения продуктов системы, можно перекрыть, но не больше 3 слоя. 
Приложение 1

Таблица конфигурации системы силового электропитания DC ZHDCS
I. Конфигурация системы
1. Потребитель:                                                              
2 Номер машины продукции                  Дата выпуска:                     
3 Типа модуля зарядки:                       Количество:                        
4 Тип понизительного элемента:               Количество:                 
5 Тип контрольного элемента:                                                  
6 Напряжение одной батареи:                  Емкость:                          
   Число:                                     Типоразмер:                    
7 Характеристики распределителя зарядки:         
Характеристики распределителя шины включения:         
Характеристики распределителя шины контроля:           

Характеристики распределителя разрядки:                 
8 Число цепи обходной проверки изоляции:                  
9 Число цепи обходной проверки батареи:                   
Приложение 2

Таблица установки параметров контрольной системы
	1 Основная установка системы (пароль по умолчанию12345)

	1) Установка АС

	
	Рекомендуемое
	Фактическое
	
	Рекомендуемое
	Фактическое 

	Перенапряжение АС
	253V
	
	Недонапряжение АС
	187V
	

	2) Установка DC

	Перенапряжение включения шины
	130V

260V
	
	Недонапряжение включения шины
	115V
230V
	

	Верхний предел напряжения
	110V~140V

220V~280V
	
	Перенапряжение шины контроля
	121V

242V
	

	Недонапряжение шины контроля
	99V
198V
	
	
	
	

	3) Установка батареи

	Метод управления
	Авто.
	
	Напряжение расцепки
	110V~97V
220V~195V
	

	Число батареи
	По фактическому
	
	Ток равномерной зарядки
	0.1C10
	

	Пуск  равномерной зарядки
	0.05 C10~0.08C10
	
	Пуск  плавающей зарядки
	0.02C10
	

	Компенсация температуры
	0.03V/0С
	
	Предел времени равномерной зарядки
	10 ч. 
	

	Задержка  равномерной зарядки
	3 ч. 
	
	Реальная равномерная зарядка
	2160 ч. 
	

	Недонапряжение концевого напряжения
	Одинаково с установкой недонапряжения шины включения
	
	Недонапряжение концевого напряжения
	Одинаково с установкой перенапряжения шины включения
	

	Недонапряжение одной батареи
	10V(батарея 12V)
	
	Перенапряжение одной батареи
	15V(батарея 12V)
	

	4) Установка связи

	Адрес связи
	0
	
	Скорость связи
	2400BIT/S
	

	Протокол связи
	Автоматическое определение
	
	
	
	

	5) Установка времени 

	Дата
	По фактическому
	
	Время
	По фактическому
	

	6)Установка пароля

	Пароль установки системы 
	12345
	
	Пароль операции системы 
	12345
	

	7) Установка шкафа связи

	Перенапряжение модуля
	50V
	
	Недонапряжение модуля
	47V
	

	8)Установка модуля

	Число группы модуля
	По требованиям
	
	Тип модуля
	По требованиям
	

	Конфигурация группы N
	По требованиям
	
	
	
	

	9) Установка обходной проверки изоляции 

	Число цепи шины секции 1
	По требованиям
	
	Число цепи шины секции 2
	По требованиям
	

	Верхний предел сопротивления изоляции 
	Система 220В: 25kΩ
11kΩСистема 110В: 11kΩ
	
	
	
	

	2 Установка операции системы (пароль по умолчанию12345)

	Метод зарядки
	Плавающая зарядка
	
	Установка напряжения плавающей зарядки
	220V――243V

110V――121V
	

	Установка напряжения равномерной зарядки
	220V――256V

110V――128V
	
	Установка напряжения шины контроля
	220V――220V
110V――110V
	

	Операция модуля группы N
	По требованиям
	
	
	
	


Ном. емкость аккумулятора (Ач)








Ном. выходной постоянный ток (А)





Ном. выходной постоянный ток (А)





Ном. выходной постоянный ток (А)








Ном. выходное напряжение постоянного тока (В)





Метод соединения








Ном. выходной постоянный ток (А)





Ном. выходной постоянный ток (А)








Система 








Ном. выходной постоянный ток (А)





Ном. выходной постоянный ток (А)








Электропитание постоянного тока








Ном. выходной постоянный ток (А)





Ном. выходной постоянный ток (А)








Чжунхэн








Ном. выходной постоянный ток (А)





Ном. выходной постоянный ток (А)








Модуль зарядки 





Ном. выходное напряжение





Условное выходное напряжение





Номер серии





Чжунхэн





Вход трехфазного


АС





Поглощение пика


от пере-я 


Фильт.EMI








Контроль буферного пуска фильтрации EMI


Выпрямление и фильтрация


Контроль перенапряжения и недонапряжения 





Высокочастотное выпрямление полного моста и уравновешивание волны LC





Высокочастотный трансформатор





Инвертор полного моста


Контроль изоляции





Фильтр EMI


Фидер образца


Контроль перенапряжения





Выход DC





Главная плата управления


PКонтроль PWM, уравновешивание тока, контроль CPU





Низкий





Высокий 





Лампа состояния электропитания 








Сигнализационная лампа обычной неисправности 








PWR





FAL





PRT





Ручка модуля








Сигнализационная лампа серьезной неисправности 








1 ----------- выходной V0+，1 длинный цоколь；


3, 4 -------- выходной V0-，3 длинный цоколь горячей вставки и выдергивания；


6, 7 -------- шина выравнивания тока SH-, SH+；


11, 12 ------ провод связи C485: 485A，485B；


14, 16, 18 – трехфазный выходной переменный ток A, B, C；


21 ---------- заземление корпуса；


Другие цоколи применяются для резерва.





1, 2 --------выходной V0+，1 длинный цоколь；


3, 4, 15 ---- выходной V0-，15 длинный цоколь горячей вставки и выдергивания；


6, 7 --------шина выравнивания тока SH-,SH+；


11, 12 ------ провод связи C485: 485A，485B；


14,16,18 --трехфазный выходной переменный ток A, B, C；


21 ---------- заземление корпуса；


Другие цоколи применяются для резерва.
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Номер серии главного монитора





Главный монитор





Чжунхэн 





Номер серии





BOX，коробка





Знак характеристик，положение 2~3 
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Ном. выходной ток








Ном. выходное напряжение





Тип продукции
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